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Wprowadzenie

Zastosowanie

Sterownik moze by¢ stosowany do regulacji poziomu ciektego
czynnika na przyktad w:

 Zbiornikach drenazowych

» Oddzielaczach cieczy

 Chtodnicach migdzystopniowych

» Ekonomizerach

» Skraplaczach

» Zbiornikach cieczy

Zasada dziatania

Przetwornik pomiarowy (sonda) w sposob ciggty mierzy
poziom ciektego czynnika w zbiorniku i przekazuje sygnat do
sterownika. Sterownik odpowiednio zamyka lub otwiera zawor
utrzymujac poziom cieczy w zadanych granicach.

Przetwornik pomiarowy
Do wyboru sg dwa urzgdzenia do pomiaru poziomu
cieczy: sonda pojemnosciowa (AKS 41) lub przetwornik
ptywakowy (38E + EKA38E). Sonda pojemnosciowa
pozwala na zmiane nastawy poziomu w bardzo szerokim
zakresie (zaleznym jedynie od dtugosci sondy), natomiast
dla przetwornika ptywakowego, ze wzgledu na ograniczony
skok ptywaka, zmiana nastawy mozliwa jest jedynie
w zakresie kilku centymetréw.

Sterownik EKC 347
Na podstawie sygnatu z przetwornika pomiarowego
sterownik moze sterowa¢ poziomem w réznych aplikacjach
(po stronie wysokiego lub niskiego cisnienia). Ponadto
sterownik moze odbiera¢ zewnetrzny sygnat analogowy
(napieciowy lub pragdowy) umozliwiajacy zdalng zmiane
nastawy. W przypadku zastosowania zaworu motorowego
sterownik moze odbiera¢ réwniez sygnat zwrotny
z zewnetrznego przetwornika pozycji zaworu.

Zawor rozprezny
Wybér typu i wielkosci zaworu determinuje rodzaj aplikaciji.
Sterownik moze wspotpracowac z nastepujacymi
zaworami:

* ICM — zawor motorowy z napedem ICAD
* MEV — zaw6r motorowy z napedem SMVE
* AKV/A — zawor rozprezny o dziataniu impulsowym

Funkcje

» Regulacja poziomu ciektego czynnika

» Sygnalizacja alarmu przekroczenia zadanego poziomu

* Przekazniki przekroczenia niskiego i wysokiego poziomu

» Wejscie sygnatu analogowego mogacego zmienia¢ nastawe
poziomu

* Regulacja PI

» Regulacja po stronie niskiego lub wysokiego cisnienia

» Dla zaworow AKV/A: mozliwos¢ sterowania w uktadzie
MASTER / SLAVE sktadajacym sie z maksymalnie 3 stero-
wnikow i 3 zaworow pracujgcych réwnolegle (z przesunie-
tym okresem otwarcia)

* Reczne sterowanie wyjsciami

» Mozliwos¢ ograniczenia stopnia otwarcia

» Mozliwos¢ regulacja dwustanowej (ON/OFF) z histerezg

Opcje dodatkowe

* Obstuga przez komputer PC
Sterownik mozna wyposazy¢ w dodatkowa karte transmisji
danych, co pozwala na jego podigczenie do systemu
ADAP-KOOL®. W tym przypadku mozliwa jest petna obstuga
sterownika oraz monitoring i rejestracja parametrow pracy
za pomocg komputera PC zaréwno lokalnie, jak i zdalnie za
posrednictwem modemu (patrz rowniez strona 11)
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Przykiady aplikaciji

Zbiornik drenazowy
Modulowana regulacja zasilania czynnikiem pozwala utrzymac
staty poziom czynnika i stabilizuje ci$nienie ssania.

Oddzielacz cieczy parownikéw zalanych

Modulowana regulacja zasilania czynnikiem i szeroki zakres
zmian wydajnosci zaworu pozwalajg na utrzymanie statego
poziomu czynnika nawet przy duzych i szybkich zmianach
obcigzenia cieplnego.

Chtodnica miedzystopniowa

Szeroki zakres pomiarowy przetwornika poziomu (sondy)
pozwala na monitorowanie zmian poziomu czynnika

w szerokich granicach i wykorzystanie sygnatu do zataczenia
alarmu zwigzanego z przekroczeniem dopuszczalnego
poziomu cieczy.

Zbiornik za skraplaczem

Dzieki szybkiej reakcji na zmiany poziomu cieczy, system
sterowania pozwala utrzymac zatozony poziom réwniez
w przypadku regulacji poziomu w zbiorniku po stronie
wysokiego cisnienia, w instalacjach z bardzo matym
napetnieniem czynnikiem.
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Darifil

Przeglad funkcji

Funkcja Parametr przy zdalnej obstudze
(AKM/AKMonitor)

Wyswietlacz Level control

W trakcie normalnej pracy wyswietlany jest poziom cieczy wyrazony w % zakresu ) Liquid level

pomiarowego. Wartos¢ w % obliczana jest na podstawie sygnatu wejsciowego

z przetwornika poziomu i nastawy parametru 031

Przyciskajac dolny przycisk mozna wyswietli¢ biezacy stopien otwarcia zaworu. Patrz OD %

réwniez parametr o017

Nastawa

Nastawa (wartos¢ zadana)

Regulacja odbywa sie na podstawie wprowadzonej wartosci nastawy, pod warun-
kiem, ze wartos¢ ta nie zostata skorygowana sygnatem zewnetrznym

(patrz 010). (Nalezy nacisng¢ obydwa przyciski jednoczesnie, aby uzyskac dostep do
zmiany wartosci parametru).

SP Liquid Level

Zmiana wartosci zadanej sygnatem zewnetrznym

Ext. Ref.offset

Parametr okresla o ile ma by¢ skorygowana wartos$¢ zadana, gdy na wejsciu sygnatu r06

analogowego podany jest maksymalny sygnat (20 mA lub 10V). Patrz 010. Wartos¢

wprowadzana w punktach procentowych.

Zat./Wyt. sterowania 12 Main Switch
Parametr petni role wytacznika gtéwnego pozwalajacego zataczy¢ lub wytaczy¢

sterowanie. Do tego samego celu moze stuzy¢ wytgcznik zewnetrzny podtagczony do

odpowiedniego wejscia sterownika.

Alarm Level Alarms
Sterownik moze sygnalizowac alarm w réznych sytuacjach. Aktywny alarm jest

sygnalizowany migajacymi diodami (LED) i zwarciem stykéw przekaznika alarmu.

Godrna wartos¢ poziomu AO1 Upper deviation
Wartosc¢ graniczna wysokiego poziomu. Warto$¢ wprowadzana w %. Przekaznik

goérnego poziomu aktywuje sie, gdy poziom przekroczy wartos¢ zadang parame-

trem AOT.

Dolna wartosc poziomu AO2 Lower deviation
Wartosc¢ graniczna niskiego poziomu. Wartos¢ wprowadzana w %. Przekaznik niskie-

go poziomu aktywuje sie, gdy poziom spadnie ponizej wartosci zadanej parame-

trem AO2.

Opdznienie sygnalizacji wysokiego poziomu AO3 Upper Alm. delay
Przekaznik wysokiego poziomu zostanie zataczony dopiero po uptywie czasu

opoznienia (nastawa w sekundach) od momentu przekroczenia wartosci AO1.

Opodznienie sygnalizacji niskiego poziomu A15 Lower Alm. delay
PrzekazZnik niskiego poziomu zostanie zatgczony dopiero po uptywie czasu

opdznienia (nastawa w sekundach) od momentu spadku poziomu ponizej

wartosci A02.

Wartosc alarmowa poziomu A16 | Limit Alarm
Alarm poziomu. Wartos¢ wprowadzana w %. Alarm aktywuje sie (przekaznik

alarmowy zadziata), gdy poziom przekroczy (w gére lub w dét - patrz parametr A18)

aktualng warto$¢ zadang parametrem A16.

Opébznienie alarmu poziomu A17 Limit Alm. delay
Alarm zostanie zataczony dopiero po uptywie czasu opdznienia (nastawa w sekun-

dach) od momentu przekroczenia wartosci alarmowe;j.

Definicja poziomu alarmoweg A18 | Limit Alar. ris/fal

Nalezy okresli¢ czy alarm ma by¢ sygnalizowany przy wzroscie, czy przy spadku
poziomu:

0 (ris): alarm gérnego poziomu (przy przekroczeniu wartosci A16)

1 (FAL): alarm dolnego poziomu (przy spadku ponizej wartosci A16)

Funkcje alarmowa mozna wytaczy¢ wpisujac odpowiednig warto$¢ A16:
* =100 gdy wybrano sygnalizacje alarmu gérnego poziomu
* =0 gdy wybrano sygnalizacje alarmu dolnego poziomu.
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Sygnalizacja alarmowa wysokiego i niskiego poziomu A19 | Alarm type
Przekroczenie poziomu wysokiego lub niskiego (parametry A01 i A02) (przy nastawie = 0 alarm jest takze
skutkujace zatgczeniem przekaznika wysokiego lub niskiego poziomu moze przesytany siecia transmisji danych)
wigzac sie réwniez z zatgczeniem przekaznika alarmowego:
0: przekaznik alarmowy ma by¢ zataczany
1: przekaznik alarmowy ma nie by¢ zataczany
Przekaznik alarmowy W przypadku transmisji danych
Przekaznik alarmowy zadziata gdy przekroczone zostang poziomy alarmowe mozliwe jest okreslenie priorytetow
oraz gdy sterownik straci sygnat z przetwornika mierzacego poziom. alarmowych w menu ,Alarm desti-
nations”.
Patrz réwniez strona 11.
Parametry regulacji Injection Settings
Typ aplikacji n35 Low/High press.
Parametr okresdla czy zawdr ma sie otwiera¢, czy zamykac przy wzroscie poziomu
czynnika:
Low (0): regulacja po stronie niskiego cisnienia. Zawoér zamyka sie przy
wzroscie poziomu.
High (1): regulacja po stronie wysokiego ci$nienia. Zawér otwiera sie przy
wzroscie poziomu.
Okres pracy zaworu n13 | Periodtime
Zawor AKV/A pracuje na zasadzie cyklicznego otwierania i zamykania sie. Czas
impulsu otwierajgcego zawoér zalezy od wymaganego stopnia otwarcia. Okres pracy
zaworu w sekundach (obejmujacy czas otwarcia i zamkniecia zaworu)
okresla parametr n13.
Zakres proporcjonalnosci n04 P-band
Zmniejszenie wartosci parametru ogranicza zakres regulacji do wartosci blizszych
nastawie. (Poziomy przy ktérych zawor jest catkowicie zamkniety lub catkowicie
otwarty zblizajg sie do siebie).
I: Czas catkowania Tn n05 Tn sec.
Zwiekszenie Tn powoduje wolniejsza regulacje. (Wytaczenie cztonu catkujacego
nastepuje przy ustawieniu wartosci maksymalnej = 600s).
Strefa neutralna n34 | Neutralzone
Funkcja aktywna tylko jesli zastosowano zawér ICM lub MEV
Minimalny stopien otwarcia n33 | OD Min.
Nastawa pozwala ograniczy¢ zakres dostepnych stopni otwarcia zaworu.
Maksymalny stopien otwarcia n32 | OD Max.
Nastawa pozwala ograniczy¢ zakres dostepnych stopni otwarcia zaworu.
Rézne Miscellaneous
Typ zaworu i rodzaj sygnatu wyjsciowego 009 | AOtype

Parametr definiuje typ zaworu podigczonego do sterownika oraz rodzaj sygnatu
analogowego, jaki bedzie pojawiat sie na wyjsciu AO. W przypadku zaworéw AKV/A
mozna pofaczyc¢ do trzech sterownikéw w uktadzie master/slave. W tym wypadku
zawory montowane sg rownolegle na tej samej linii zasilajace;.

1: Zawoér ICM lub MEV, na wyjsciu AO sygnat 4-20 mA

2: Zawor ICM lub MEV, na wyjsciu AO sygnat 0-20 mA

3: Zawdr AKV/A, na wyjsciu AO sygnat 4-20 mA

4: Zawor AKV/A, na wyjsciu AO sygnat 0-20 mA

W przypadku uktadu master/slave:

5: Zawor AKV/A, MASTER

6: Zawor AKV/A, SLAVE 1/1, na wyjsciu AO: 4 -20 mA

7: Zawor AKV/A, SLAVE 1/1, na wyjsciu AO: 0-20 mA

8: Zawodr AKV/A, SLAVE 1/2, na wyjsciu AO: 4 -20 mA

9: Zawoér AKV/A, SLAVE 1/2, na wyjsciu AO: 0 -20 mA

10: Zawor AKV/A, SLAVE 2/2, na wyjsciu AO: 4 -20 mA

11: Zawor AKV/A, SLAVE 2/2, na wyjsciu AO: 0-20 mA

W przypadku nastaw 1 i 2 sygnat AO wykorzystywany jest do sterowania zaworem
motorowym.

Dla nastaw 3, 4 oraz 6-11 sygnat AO moze by¢ wykorzystany np. przez zewnetrzne
urzadzenie odczytujace poziom czynnika. (W przypadku uktadéw master/slave
nalezy wykorzystac¢ sygnat AO sterownika slave).
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Zewnetrzny sygnat zmiany wartosci zadanej

Parametr definiuje funkcje proporcjonalnej zmiany wartosci zadanej i rodzaj
sygnatu podawanego na odpowiednie wejscie (zaciski 19-21 lub 20-21).

0: Brak sygnatu

1: Zmiana wartosci zadanej poziomu sygnatem 4-20 mA

2: Zmiana wartosci zadanej poziomu sygnatem 0-20 mA

3: Zmiana wartosci zadanej poziomu sygnatem 2-10V

4: Zmiana wartosci zadanej poziomu sygnatem 0-10V

(Sygnat minimalny nie zmienia wartosci zadanej. Sygnat maksymalny zmienia war-
tos¢ zadang zgodnie z nastawg parametru r06)

o010

Ext. Ref. Type

Sygnat wejsciowy z przetwornika pomiarowego

Parametr definiuje sygnat podawany na odpowiednie wejscie sterownika (zaciski
14-16 lub 15-16).

0: Brak sygnatu

1: Sygnat pradowy 4-20 mA

2: Sygnat napieciowy. Zakres sygnatu musi by¢ zdefiniowany w kolejnych dwéch
parametrach. Jesli sterownik pracuje w uktadzie master/slave i sygnat do sterowni-
ka master jest 4-20mA, nastawy w sterownikach slave réwniez musza odpowiadac
sygnatowi pradowemu (031=1), pomimo, ze do potaczen master/slave wykorzystuje
sie zaciski sygnatéw napieciowych

031

Levelsign. type

Minimalna wartos¢ sygnatu napieciowego
(tylko gdy 031 = 2).

032

Lev. Voltage Low

Minimalna warto$¢ sygnatu napieciowego
(tylko gdy 031 =2).

033

Lev. Voltage Hig

Sygnat potozenia

Gdy zastosowano zawo6r motorowy ICM mozna wykorzystac sygnat zwrotny z nape-
du ICAD [mA] reprezentujacy stopien otwarcia tego zaworu.

0: Nieuzywany

1: Sygnat zwrotny stopnia otwarcia ICM (z napedu ICAD)

2: Nieuzywany

034

AKS 45 mode

Czestotliwos¢
Czestotliwos¢ napiecia sieci zasilajacej

o012

50/60Hz
(50=0, 60=1)

Adres

Sterownik pracujacy w systemie z transmisjg danych musi mie¢ zdefiniowany adres,
ktéry powinien by¢ przestany do jednostki nadrzednej systemu (master gateway).
Ponizsze dwie nastawy moga by¢ wprowadzone tylko, gdy w sterowniku zostata za-
instalowana wtasciwa karta sieciowa i gdy zostato poprawnie wykonane okblowanie
sieciowe. Instalacja sieciowa zostata opisana w oddzielnym dokumencie ,RC.8A.C"

Po zainstalowaniu karty sieciowej
sterownik moze by¢ wykorzystywany
na réwni z innymi sterownikami serii
ADAP-KOOL®

Adres sterownika (wybrany z zakresu 1 do 60)

003

Gdy parametr ten zostanie ustawiony na,ON" nastepuje wystanie adresu do jednost-
ki nadrzednej (master gateway). Po kilku sekundach parametr powraca automatycz-
nie do wartosci,OFF”

004

Jezyk

Nastawa wazna tylko w przypadku pracy sterownika w systemie z transmisjg da-
nych.

O=angielski, 1=niemiecki, 2=francuski, 3=dunski, 4=hiszpanski, 5=wtoski, 6=szwedz-
ki.

Gdy sterownik obstugiwany jest przez program AKM/AKMonitor nazwy parametréw
(wg prawej kolumny tabeli) wyswietlane beda w wybranym jezyku.

Po wybraniu jezyka, aby byt on dostepny, nalezy aktywowac parametr 004.

ol1

Language

Wyswietlana wartos¢

Wybor uzalezniony jest od nastawy parametru 034.

Jesli 034=0, to nastawa 017 oznacza, ze w normalnym trybie pracy sterownika

na wyswietlaczu pokazywany jest: 0: aktualny poziom cieczy 1: stopier otwarcia
Zaworu.

Jesli 034=1, to nastawa 017 oznacza, ze w normalnym trybie pracy sterownika na
wyswietlaczu pokazywany jest: 0: aktualny poziom cieczy 1: stopien otwarcia zawo-
ru ICM w % wg sygnatu zwrotnego z napedu ICAD.

W normalnym trybie pracy wyswietlany jest wybrany wyzej parametr. Nacisniecie
dolnego przycisku powoduje wyswietlenie drugiego z parametréw.

Po ok. 5s nastepuje powrét do wyswietlania wybranego standardowo parametru.

ol7

Display / AO
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Reczne sterowanie wyjsciami 018 | -

W celach serwisowych mozna aktywowac poszczegdlne wyyjscia przekaznikowe

i wyjscie sterujgce zaworem AKV/A. Tym samym sterowanie automatyczne zostanie

wyfaczone.

OFF: sterowanie reczne wytaczone

1: Przekaznik gérnego poziomu zataczony

2: Przekaznik dolnego poziomu zatgczony

3: Wyjscie AKV/A zatagczone

4: Przekaznik alarmu zataczony (zaciski 12-13 zwarte)

Serwis Service

Na wyswietlaczu moga by¢ pokazane wybrane parametry zwigzane z dziataniem

sterownika.

Aktualny poziom czynnika u01 Liquid level
Wartos¢ nastawy poziomu u02 | Liquid level ref.
(z uwzglednieniem ewentualnej zmiany sygnatem zewnetrznym)

Stopien otwarcia zaworu u24 | OD %
Wartosc¢ sygnatu zewnetrznej zmiany nastawy na wejsciu prgdowym u06 | Ext.Ref.mA
(zaciski 19-21)

Wartos¢ sygnatu zewnetrznej zmiany nastawy na wejsciu napieciowym u07 | Ext.Ref.V
(zaciski 20-21)

Wartos$¢ sygnatu prgdowego (poziom) na zaciskach 15-16 u30 | Levelsign.mA
Wartos¢ sygnatu napieciowego (poziom) na zaciskach 14-16 u3l Levelsign.V
Wartosc¢ sygnatu pradowego (sygnat zwrotny) na zaciskach 17-18 u32 | AKS45mA
Odczyt stopnia otwarcia zaworu (sygnat zwrotny). Wartos¢ jest podana w % catkowi- u33 | AKS%

tego otwarcia.

Wartos¢ sygnatu pradowego na wyjsciu AO (zaciski 2-5) u08 | AOsignal mA
Stan stykéw podtaczonych do wejscia DI (zaciski 1-2) ul0 | DI

DO1 Limit alarm
Stan przekaznika alarmu
(ON oznacza stan alarmowy)

DO2 Upper alarm
Stan przekaznika gérnego poziomu

DO3 Lower alarm
Stan przekaznika dolnego poziomu

Stan pracy

Informacje o aktualnym stanie pracy mozna wyswietli¢ przez krétkie (1s)
nacis$niecie gérnego przycisku. W ten sposéb wyswietlony zostanie (o ile istnie-
je) kod stanu pracy sterownika. Kody stanu pracy maja nizszy priorytet niz kody
alarmow, co oznacza, ze nie beda mogty by¢ wyswietlone wtedy, gdy wystepuja
aktywne alarmy (patrz str. 9). Kody stanu pracy maja nastepujace znaczenie:

EKC Status

(0 = sterowanie)

$10: Sterownie wylgczone przez wewnetrzny lub zewnetrzny wytacznik.

10

S11: Sterownie wytaczone z powodu przekroczenia gérnego lub dolnego poziomu.

12
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Obstuga

Przeglad menu

o SW =1.0x
Wyswietlacz
P P . . Nast.
Wartosg wyswetlgne sgqw postaq trzech‘cyfr znaczacych. Funkcja snaer; Min. | Maks. |eo%"
W trybie normalnej pracy sterownik wyswietla aktualny
poziom czynnika. Wyswietlacz
W czasie normalnej pracy sterownika wyswietlane jest B o 50.0
o) O aktualny poziom czynnika ° .
[+]
gD B Q Q (0] lfrétkie,(ls) nacis’niecieldolnego przycisku pozwala wy- R
Nt Swietli¢ biezacy stopien otwarcia zaworu w procentach % 0
(patrz parametr 017)
H iai Seiani H Nacisnigcie obydwu przyciskéw jednoczesnie pozwala B
Diody LEI? na przgdnlej scianie st.ero.wnllka. przejéé do zmiany nastawy poziomu 0% | 100% | 100
Na przedniej Scianie sterownika znajduja sie diody LED, Regulacja pozioma
ktére sygnalizujg stan odpowiadajacych im przekaznikow. Zm?ana :astawy sygnalem zewnetrznym. Patrz
Go’rng Q|oda wskazuje o.rlen_tacyjny. stopller} otwarm_a zaworu. rowniez 010, Wartosé wprowadzana w punktach %, ro6 | -100 100 0.0
Krotklg |mpulsy oznaczajg niewielki stopien otwarcia, dtugie Wylacznik glowny (Zal/Wyl. sterowania) 12 | oFFo | onn ]
odpowiednio duze otwarcie. Alarm
Mlgaqlg trzech .c.lolny_c.h dI.Od sygnahzu@ stan alarmowy.. Gorma wartosé poziomu Aot 0% 0% pe
W takiej sytuacji mozliwe jest odczytanie kodu alarmu i jego P
K ) KrotKi D , isk Dolna warto$¢ poziomu A02 0% 100% 15
skasowanie poprzez Krolkie przyciSnigcié gornego przycisku. Opdznienie sygnalizacji wysokiego poziomu A03 0s 999 s 10
Opdznienie sygnalizacji niskiego poziomu A15 0s 999s 20
p iski Wartosc¢ alarmowa poziomu A16 0% 100% 50
rzyciski PR — -
" . . Opodznienie sygnalizacji alarmu poziomu A7 0s 999 s 0
Zml'anelnastawy qowanego parametru uzyskgje sie Definicja poziomu alarmowego:
naciskajac odpowiednio gorny lub dolny przycisk. 0: alarm gérnego poziomu (powyzej A16) A8 | onis | 1/fal 0
Najpierw jednak nalezy wybra¢ z menu parametr, ktéry 1: alarm dolnego poziomu (ponizej A16)
ma by¢ zmieniany. Jedynie zmiana warto$ci zadane; Dodatkowy alam n(ijskkiego | wysoklego poziomu (prze-
regulatora dostepna jest bezposrednio t.j. bez koniecznosci roczenie A1 i spadek ponize) A02): A9 0 ! 0
: K , 0: przekaznik alarmowy ma by¢ zataczany
przeChOdzenla do n?enu z koqaml parar'n'et.rov.v. Dgstep 1: przekaznik alarmowy ma nie by¢ zatgczany
do menu (parametréow) umozliwia przycisniecie gérnego Parametry regulagji
przycisku przez kilka sekund. Uzyskuje sig wtedy dostep do P - zakres proporcjonalnosci no4 | 0%/0ff | 200% | 30
kolumny z kodami parametréw, po ktorej mozna sig¢ poruszac I- Czas calkowania Tn nos | 60 |600/0ff| 600
WCiSkaqu prZyCiSk gémy (W gérQ k0|umnY) lub d0|ny Okres pracy zaworu (tylko dla AKV/A) n13 3s 10s 6
(W C'iOI k0|um'ny)" Pc_) znale2|e:n|.u kodu'p.ar'amet.ry, .WCISHIQCIe Maksymalny stopien otwarcia zaworu n32 0% 100% 100
dwaéch pr.zyC|skow j'eqHO(’)ZGShIe UmOZ|IWI przeJSC|g do Minimalny stopien otwarcia zaworu n33 0% 100% 0
trybu zmiany wartosci (gorny przycisk — zwigkszenie, dolny Strefa neutralna (tylko ICM lub MEV) e | 2% | 2% | 2
— zmniejszenie). Ponowne wcisnigcie dwdch przyciskow Typ aplikacj
umozliwia zatwierdzenie nowej wartosci parametru. Low(0): regulacja po stronie niskiego cisnienia (zawdr | n35 | Low/0 | Hig/1 0
zamyka sie przy wzroscie poziomu)
. High(1): regulacja po stronie wysokiego cisnienia
DOStQp do menu (|Ub kaque alarm) (zawr otwiera sie przy wzroscie poziomu)
. o Rz
Izl Dostep do zmiany wartosci parametru A:z"e ” —T — -
res sterownika o]
Izl Zatwierdzenie zmian parametru Prztelqc;r;ik (umozliwia zarejestrowanie sterownika w 004* OFF ON
systemie
Typ zaworu i rodzaj sygnatu wyjsciowego:
PrzykIady 1: Zawér ICM lub MEV, na wyjsciu AO sygnat 4-20 mA
2: Zawor ICM lub MEV, na wyjsciu AO sygnat 0-20 mA
Zmiana nastawy wartosci zadanej regulatora 3: Zawdr AKV/A, na wyjiciu AO sygnal 4-20 mA
. . s e . 4: Zawor AKV/A, na wyjsciu AO sygnat 0-20 mA
1. Namsr’nap .dwa PrZyCISkl Jednoczesr:”e i L Lub w przypadku uktadu master/slave: 09 1 1
2. Przyciskajac gorny lub dolny przycisk wybraé nowg wartos¢ 5: Zawor AKV/A, MASTER © "
3. Ponownie wcisng¢ obydwa przyciski jednoczesnie, aby 6: Zawor AKV/A, SLAVE 1/1, na wyjsciu AO: 4 -20 mA
zapisaé nowa wartosé. 7: Zawor AKV/A, SLAVE 1/1, na wyjsciu AO: 0-20 mA
8:Zawor AKV/A, SLAVE 1/2, na wyjéciu AO: 4 -20 mA
. s , 9: Zawor AKV/A, SLAVE 1/2, na wyjsciu AO: 0-20 mA
Zmiana wartosci innych parametrow 10: Zawor AKV/A, SLAVE 2/2, na wyjsciu AO: 4 -20 mA
1. Przyciskac gorny przycisk tak dtugo, az pojawi sie kod 11: Zaw6r AKV/A, SLAVE 2/2, na wyjéciu AO: 0-20 m
pierwszego parametru Zewnetrzny sygnat zmiany wartosci zadanej:
2. Postugujac sie gornym lub dolnym przyciskiem znalez¢ kod 0: Brak sygnatu
parametru, ktérego warto$¢ nalezy zmienié. ;1 53’9"3’; g'ig mﬁ ol0 | 0 4 0
3. Wcisnaé obydwa przyciski jednoczesnie : zg:; oy
4. Uzywajac przyciskow wprowadzi¢ nowg wartos¢. 4: sygnat 0-10V
5. Ponownie wcisng¢ obydwa przyciski jednoczesnie, aby Jezyk
zapisa¢ nowg wartose. O=angielski, 1=niemiecki, 2=francuski, 3=dunski,
4=hiszpanski, 5=wtoski, 6=szwedzki. o11* 0 6 0
Po wybraniu jezyka, aby byt on dostepny, nalezy akty-
wowac parametr 004.
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Ciag dalszy z poprzedniej strony

Dane techniczne

Napiecie zasilania

24V pr.przem. +/-15% 50/60 Hz, 60 VA
(zasilanie jest galwanicznie odizolowane od
sygnatéw na wejsciu i wyjsciu)

Pobdr mocy

5VA
55VA

Sterownik
Cewka 20 W AKV/A

Sygnaty wejsciowe

Sygnat poziomu 4-20mA lub 0-10V

4-20 mA, 0-20 mA,
2-10Vlub 0-10V

Zewnetrzna zmiana
nastawy

Sygnat zwrotny

otwarcia z ICM Z napedu ICAD 0/4-20 mA

Styki zewnetrzne start/stop regulacji

Wyjscia
przekaznikowe

2 x SPST
AC-1:4 A (rezystancyjne)
AC-15: 3 A (indukcyjne)

Przekaznik alarmu

1xSPST

0-20 mA lub 4-20 mA

Zenia

Czestotliwos¢ napiecia sieci zasilajacej 012 | 0/50Hz | 1/60 Hz 0
Wyswietlana wartosc¢:
Jedli 034=0:
0: aktualny poziom cieczy
1: stopien otwarcia zaworu 017 0 1 0
Jesli 034=1 lub 2:
0: aktualny poziom cieczy
1: stopien otwarcia zaworu ICM (wg sygnatu zwrotne-
go) %
Reczne sterowanie wyjsciami:
OFF: sterowanie reczne wyfaczone
1: Przekaz’n!k gornego poz'lomu zatgczony 018 OFF 4 0
2: Przekaznik dolnego poziomu zataczony
3: Wyjécie AKV/A zataczone
4: Przekaznik alarmu zalaczony
Sygnat wejsciowy z przetwornika pomiarowego (zaciski
14-16 lub 15-16).
0: Brak sygnatu
La20mA .y | o031 0 2 1
2: Sygnat napieciowy. Zakres sygnatu musi by¢ zdefinio-
wany w kolejnych dwdch parametrach.
(Jesli sterownik pracuje w uktadzie master/slave
- patrz przeglad funkgji).
Minimalna warto$¢ sygnatu napieciowego 032 0.0V 49V 4.0
Maksymalna wartos¢ sygnatu napieciowego 033 5.0V 0V 6.0
Sygnat potozenia (zaciski 17-18)
0: Nie uzywany

34 0 2 0
1: 4 Sygnat zwrotny stop. otwarcia ICM (z napedu ICAD) °
2: Nie uzywany
Serwis
Aktualny poziom czynnika uo1 % 0
Wartos¢ nastawy poziomu u02 % 50
Wartosc¢ sygnatu zewn. zmiany nastawy (19-21) u06 mA 0.0
Wartos¢ sygnatu zewn. zmiany nastawy (20-21) u07 " 0.0
Wartosc sygnatu pragdowego na wyjsciu AO (2-5) u08 mA 20.0
Stan stykéw DI (1-2) u10 1
Stopien otwarcia zaworu u24 % 100
Wartos¢ sygnatu poziomu (15-16) u30 mA | 0.0
Wartos¢ sygnatu poziomu (14-16) u3l V| 0.0
Wartos¢ sygnatu z przetwornika potozenia (17-18) u32 mA | 0.0
Stopien otwarcia zaworu wg sygnatu z przetw. poto- u33 %! 00

*) Nastawy dostepne po zamontowaniu w sterowniku modutu komunikacji

systemowej (karty sieciowej)

Nastawy fabryczne
Aby przywréci¢ nastawy fabryczne nalezy:
— Wylgczy¢ zasilanie sterownika

— Przy wcisnigtych dwoch przyciskach wigczy¢ zasilanie sterownika

Informacje o alarmach

o nieprawidtowej pracy:

Sterownik moze sygnalizowa¢ nastepujace informacje

E1 Btad dziatania sterownika

E12 Sygnat zewnetrznej zmiany nastawy poza
Sygnat btedu zakresem

E21 Sygnat poziomu poza zakresem

E22 Sygnat z przetwornika potozenia poza zakresem

Al Poziom powyzej gérnej wartosci granicznej

A2 Sygnat alarmu

Poziom ponizej dolnej wartosci granicznej

Wyjscie pradowe
Y pra maks. obcigzenie: 500 Ohm
54 72 2
)
OOOODDOOODDODOOD
L |
| T C
o ] ST ~ | g
| )
[OIIOIIOIOIOIOIOIOIOINO] '
Zamawianie
Typ Opis Nr katalogowy
EKC 347 Regulator poziomu czynnika 084B7067
Modut komunikacji systemowej
EKA 173A (FTT10) 084B7092

Uwaga: informacje dotyczace zamawiania przetwornikow

A3 Przekroczony poziom alarmowy poziomu (AKS 41, 38E+EKA38E), zaworow (AKV/A,
ICM+ICAD) znajdujg sie w osobnych materiatach.
EKC 347 Instrukcja uzytkownika RS.8A.X4.49 © Danfoss 06-2005 9



Potaczenia elektryczne

Potaczenia niezbedne:
Zaciski:
25-26
15-16
14-16
23-24
2-5

1-2

Zasilanie 24 V pr.przem.

Sygnat z przetwornika poziomu AKS 41 lub
Sygnat z przetwornika EKA 38E

Zawor rozprezny AKV/A lub

Zawor rozprezny ICM z ICAD lub MEV z SMVE.

powinny by¢ zwarte.
Podlaczenia zalezne od aplikacji

Zaciski:
12-13 Przekaznik alarmowy

Zaciski 12-13 sg zwarte w przypadku wystgpienia

alarmu i przy braku zasilania

Zewnetrzne styki zataczajace sterowanie (wytgcznik
gtéwny). Gdy nie podtaczono wytgcznika, zaciski 1i2

Transmisja danych

24V d.c.

Danfoss
8482478.10

8-10 Przekaznik niskiego poziomu —
9-10 Przekaznik wysokiego poziomu /ot |e gé \
17-18 Sygnat zwrotny z napedu ICAD 33388
19-21 Zewnetrzny sygnat pradowy lub ggggg%ggggg%g
20-21 Zewnetrzny sygnat napieciowy (zmiana wartosci REER ; ! {;
zadanej) .EF——J FEN o 24Vac.
T ~
3-4 Zaciski uzywane jedynie, jesli zainstalowano modut AREE: ~
L . L e EKAL ey 11} Uy 60 VA
komunikacji systemowej (karte sieciowa). Wiasciwa 38E = e
instalacja kabla transmisji danych, opisana w instruk- i =
cji RC.8A.C... jest warunkiem prawidtowej i wolnej Sygnal zwrotny  AKVA
. . . . . 0ZYCJl Zaworu
od btedéw komunikacji sterownika z pozostatymi {cM/ICAD
elementami systemu. 38E
y AKS 4 EKC 347 5VA
Cewka 20 W do AKV 55 VA
Przyktady potaczen
124v 24V
1516 23724 4-20mA, ) ICAD or SMVE
o ﬂ'ﬂ 14/16 23/24—%
L] AKVA Exazee [ ICM or MEV
AKVA

38E

Danfoss
84B2479.10

AB4B2207.10

Danfoss

s
84B2481.11

Danfos:

Danfoss.
8482482.10

15/16  23/24 L
— 2 A 23/24—%
1 AKVA - [ddOn
o2t AKVA_| s AKVA
4-20mAJ—I ) i % SLAVE 1
é §§ Y‘ - fiane o4
i AKs41  PLC.SPS £ !
3 AKVA
SLAVE 2
Regulacja dwustanowa ON/OFF Poziom cieczy [%] 3
Regulator EKC 347 moze sterowa¢ zaworem elektromagne-
tycznym (zaciski 23-24) z recznym zaworem dtawigcym na
linii cieczowej. W tego typu aplikacji nalezy skonfigurowac - 7~
sterownik wg ponizszych zalecen: g & \ |
Typ zaworu (009): AKV/A (mimo, ze podtaczony jest zwykty / \ / l /
zawor el.-mag.)
Zakres proporcjonalnosci (n04)=0%(OFF)
Strefa neutralna (n34) ustawiana jako histereza
Warto$¢ zadana — zgodnie z normalng procedurg
Typ aplikacji (n35): odpowiednio O(Low) lub 1(High) Wi AKVIA
10 Instrukcja uzytkownika RS.8A.X4.49 © Danfoss 06-2005 EKC 347
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Transmisja danych

Ponizej przedstawiono niektére mozliwosci sterownikow
wyposazonych w moduty komunikacji systemowe;.
Szczegodtowe informacje na temat obstugi sterownikow za

Przyktad

pomocg komputera PC podane sga w osobnych materiatach.

DANFOSS
AB4B2038.10

Kazdy sterownik
wyposazony jest w modut
komunikacji systemowej.

Sterowniki potgczone sg
dwuzytowym przewodem
transmisji danych.

W sieci pracowa¢ moze do
60 sterownikéw.

Przewdd transmisji danych
potaczony jest rowniez z
jednostkg nadrzedna typu

1 sowroo®

AKA243, ktora nadzoruje
komunikacje, rejestruje
wybrane parametry, odbiera
i przekazuje dalej sygnaty
alarméw.

Jednostka nadrzedna
AKA243 moze byc¢
potaczona z komputerem PC
lub modemem i przesytaé
alarmy do firmy serwisowej,
umozliwiajac jednoczesnie
zdalng obstuge systemu.

W firmie serwisowej

e

[T

zainstalowane sg zazwyczaj:
modem, jednostka
nadrzedna i komputer

PC z oprogramowaniem
serwisowym AKM.

Wszystkie funkcje
sterownika moga by¢
obstugiwane z programu
AKM uruchomionego na
komputerze PC.

Program moze réwniez

codziennie pobiera¢
automatycznie wszystkie
zarejestrowane wartosci
parametrow.

Przyktadowe informacje wyswietlane w programie AKM

005:005
Measurements Settings
EKC State 18 |Main Switch ON
Liquid Level 8.8 [[SP Liquid Level 0.0
Liquid Level ref 58.8 (Ext.Ref.offset K 8.8
oD % 8.8 |(Upper deviation 85
Lower deviation 15
Limit Alarm 58
Upper Alm. delay 18
Lower Alm. delay 28
Limit Alm. delay 8
Lim.Alm. ris/fal 8
Alarm type a
AKLC text
’7(: Default dirend thange Close |
" Custom

» Wartosci mierzone pokazy-
wane sg w lewym oknie, w
prawym — nastawy.

* Nazwy parametrow stan-
dardowo wyswietlane sg
tak jak podano w tabeli na
stronach 4-7. W programie
AKM mozliwe jest rowniez
uzycie dowolnych innych
nazw definiowanych przez

uzytkownika (w tym nazw
zapisanych po polsku).

* Program umozliwia
Sledzenie na wykresach
zaréwno biezacych zmian
parametrow, jak i wartosci
zarejestrowanych uprz-
ednio.

Alarmy

Jesli sterownik zostat
wyposazony w modut
komunikacji systemowej
mozliwe jest zdefiniowanie
stopnia waznosci
przesyfanych alarmow.
Waga alarmu okreslana
jestliczbg 1, 2, 3 lub 0. W
zaleznosci od tego alarmy sg
w rézny sposob obstugiwane
przez jednostke nadrzedng
(AKA243):

1=Alarm

Informacja o alarmie jest
przesytana z priorytetem

1. Przekaznik alarmu
jednostki nadrzednej bedzie
aktywowany na 2 minuty. Po
ustaniu przyczyny alarmu
ten sam komunikat bedzie
retransmitowany do AKA243
z priorytetem 0.

2=Informacja

Tekst alarmu jest wysytany
przez sterownik z priorytetem
2. Po ustaniu przyczyny
alarmu jest on ponownie
retransmitowany z
priorytetem 0.

3=Alarm

Podobnie jak dla wagi 1, ale
nie wywotuje zadziatania
przekaznika alarmowego
jednostki nadrzedne;j.

0=Brak sygnalizacji alarmu.
Alarm nie jest generowany.

EKC 347
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Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Danfoss zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w produktach
bez uprzedzenia. Zamienniki moga by¢ dostarczone bez dokonywania jakichkolwiek zmian w specyfikacjach juz uzgodnionych. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sg wtasnoscia
odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss sg znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.

Danfoss Sp. z 0.0.

ul. Chrzanowska 5

05-825 Grodzisk Mazowiecki
Telefon: (0-22) 755-06-06
Telefax: (0-22) 755-07-01
http://www.danfoss.pl
e-mail: chlodnictwo@danfos

5.pl

RC-ET

12

Instrukcja uzytkownika RS.8A.X4.49 © Danfoss 06-2005

EKC 347



