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Dacifi

Presostatos y termostatos, tipo RT

Presostatos tipo RT

Rango Mas
0 5 10 15 20 25 30 bar Pe Tipo informacion
bar
-1 -0 RT 121
0 -03 RT 113
0.1 -1.1 RT 112
02 -3 RT 110
Presostatos -0.8 -5 RT 1, 1A
standard 02 -6 RT 200
1 -10 RT 116
4  -17 RT 5, 5A
10 -30 RT 117
0.1 -1.1 RT 112 W
0 -2.5 RT 33B, RT 35 W
. . 1 -10 RT 30 AW/AB/AS ™
Presostatos para instalaciones de .
1 -10 RT 116W 2
vapor, homologados por Vd 3 <
2 -10 RT 31 W/B/S -
5 =25 RT 19 W/B/S 8
5 25 RT 32 W/B/S =
Presostatos con zona -08 -5 RT 1AL §
neutra ajustable 02 -3 RT110L g
02 -6 RT 200L
4 =17 RT 5AL
10 =30 RT 1171
Ap = 0-0,9 bar Presostatos diferenciales 1 -6 RT 266AL
Ap =0,1-1 bar -1 -6 RT 263AL
4p =0,1-1,5 bar -1 -9 RT 262AL/A
4p = 0,5-4 bar -1 -18 RT 260AL/A
4p = 0,5-6 bar -1 -36 RT 260A
Ap = 1-6 bar -1 -36 RT 265A
Mas
-50 0 50 100 150 200 250 300°C Rao.ggo Tipo informacion
| | |
Termostatos con sensor -60- -25 RT 10
cilindrico remoto —45- -15 RT9
-30- 0 RT 13
-25- 15 RT 3,2,7
-20- 12 RT 8
-5- 10 RT 12
-5- 30 RT 14
-5- 50 RT 26
5- 22 RT 23
8- 32 RT 15
25- 90 RT 101
20- 90 RT 106
30- 140 RT 108
70- 150 RT 107
120- 215 RT 120 g
150- 250 RT 123 S
200- 300 RT 124 S
Termostatos con sensor de ambiente, sensor | —50- -15 RT 17 3,5
de conducto y sensor de tubo capilar 30- 0 RT 11 -é
-25- 15 RT 34 °
5 30 RT4 ﬁ
10- 35 RT 115 >
10- 45 RT 103
15- 45 RT 140
40- 80 RT 141
25- 90 RT 102
Termostatos con zona -20- 12 RT 8L
neutra ajustable —-5- 30 RT 14L
0- 38 RT 16L
15- 45 RT 140L
25- 90 RT 101L
Termostatos diferenciales 0- 15 RT 270
LTI T T TTT] o 20 | Rrem
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Introduccion Los presostatos RT incorporan un conmutador Para instalaciones donde el funcionamiento se
inversor unipolar controlado por presién, donde considera critico desde el punto de vista de
la posicién del contacto depende de la presion en seguridad y econémico, se recomienda la
la conexion de entrada y del valor ajustado en utilizacién de presostatos de fallo seguro, asi
escala. La serie RT se compone de presostatos, como el uso de contactos dorados, si se funciona
presostatos diferenciales y presostatos para con bajo nimero de ciclos a bajos valores de
regulacion de zona neutra. Estas unidades se tension e intensidad.

Cubierta de poliamida
(Opcional: cubierta sin

ventanas)

usan para aplicaciones Industriales y Maritimas
generales. La serie incluye también presostatos de
seguridad para el control de calderas de vapor de
agua.

Botén de ajuste de rango
(Opcional: tapa protectora para ajuste con

herramienta
) Protecciéon IP66

(aparatos con rearme externo, IP 54)

2x PG 135
Diametro del cable 6 - 14 mm

Conmutador unipolar (SPDT).
Recambiable. Varios tipos de
sistemas de contactos y
contactos dorados opcionales.

—
=
|

= Fuelle de acero
i‘:i inoxidable

n

Conexién de presion G /s A.
G % A (homologado Vd J)

[0 Danfoss A/S, 06-2002
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Dacifi

Presostatos, tipo RT

Caracteristicas

técnicas y pedidos

RT113

con ajuste manual y cubierta

provista de ventana.

RT116

con tapa a prueba de intervenciones

no autorizadas y cubierta ciega.

Para pasar pedido, sirvanse indicar el tipo
y el nimero de caédigo.

La letra de designacion de tipo significa:
A: Aparatos apropiados para amoniaco.
L: Aparatos con zona neutra.

Versiones mas utilizadas

Presostatos
NUm. de cédigo
Rangode | Diferencial |Presiénde |Presion de P 5 o d
regulacion mecanica | functiona- prueba Conexion gé %é gé B
(p. = présion| ajustable/ miento max. de presion Tipo
efectiva) fija max. p' 1SO 228/1
PB ot
SPDT qu,F;D_rrese' migi)DrTesef 2
bar bar bar bar SPOT
-1 -0 0.09 -0.4 7 8 G3%A 017-5215 RT 121
0 -0.3| 0.01 -0.05 0.4 0b Gk A 017-5196 RT 113
0 -0.3| 0.01 -0.05 0.4 0.b G A 017-5073% RT 113
0.1 -1.1| 0.07 -0.16 7 8 G A 017-5191 017-5193 | RT 112
0.1-1.1| 0.07 7 8 G3%A 017-5192 RT 112
0.2 -3 0.08 -0.25 7 8 G A 017-5291 017-5292 | RT 110
0.2 -3 0.08 7 8 G 3sA 017-5110 RT 110
-0.8 -5 05 -1.6 22 25 746-20 UNF | 017-5245 RT1
-0.8 5 0.5 22 25 "/he-20 UNF 017-5246 RT1
-0.8 5 05 -1.6 22 25 G 3k AY) 017-5001 RT 1A
-0.8 -5 0.5 22 25 G 3k AY 017-5002 RT 1A
-0.8 -5 1.3 -24 22 25 G % AY) 017-5007 RT 1A
0.2 -6 0.25 -1.2 22 25 G2/ A 017-5237 017-5240 | RT 200
0.2 -6 0.25 22 25 G3, A 017-5238 (017-5239 RT 200
1 -10 0.3 -13 22 25 G 3/e A 017-5203 017-5200 | RT 116
1 -10 | 0.3 22 25 G2/ A 017-5204 (017-5199 RT 116
4 =17 | 1.2 -4 22 28 G A 017-5255 017-5253 | RT5
4 =17 1.2 22 28 G3%A 017-5094?%) RT5
4 =17 1.2 -4 22 28 G % AY) 017-50462) RT5A
4 =17 | 1.2 22 28 G 3k AY) 017-5047?) RT5A
10 -30 1 -4 42 47 G3%A 017-5295 017-5296 | RT 117

Y Suministrado con manguito de unién para soldar 00 6/0] 10 mm. 2 Con tapa de cierre hermético. ® aprobacién segiin DNV
con diafragma EPDM.

Presostatos con zona neutra ajustable

Rango de Presion de Presion de
regulacion Diferencial Zonaneutra |funcionamiento prueba Conexion de Ndm de
(Pe) mecéanica ajustable max. PB p' presién codigo Tipo
bar bar bar bar bar
-0.8 -5 0.2 0.2 -0.9 22 25 G 3k AY) 017L0033 RT 1AL
0.2 -3 0.08 0.08 0.2 7 8 G A 017L0015 RT 110L
0.2 6 0.25 0.25 -0.7 22 25 Gk A 017L0032 RT 200L
4 =17 0.35 0.35 -1.4 22 25 G 3k AY) 017L0040 RT5AL
- - 3
RT262 A 10 -30 1 1-3.0 42 47 G A 017L0042 RT117L
Presostatos diferenciales 1) Suministrado con manguito de unién para soldar O 6/0 10 mm.
Presostatos diferenciales
Presion de Presion de Conexion de
Rango de Diferencial Zona neutra Rango de funcionmiento prueba max. presion NUm. de
regulacion mécanica ajustable funcionamiento max. PB p' I1SO 228/1 codigo Tipo
Ap
bar bar bar bar bar bar
0 -0.9 0.05 0.05 -0.23 -1-6 7 8 G 3k AY) 017D0081 RT 266AL
0.1 -1.0 0.05 0.05 -0.23 -1-6 7 8 G 3 AY) 017D0045 RT 263AL
0.1 -15 0.1 0.1 -0.33 -1-9 11 13 G 3 AY) 017D0043 RT 262AL
0.1 -15 0.1 -1-9 11 13 G 3 AY) 017D0025 RT 262A
0 -0.3 0.035 -1-10 11 13 G 3 AY) 017D0027?%) RT 262A
0.5 -4 0.3 0.3 -0.9 -1-18 22 25 G 3 AY) 017D0048 RT 260AL
0.5 -4 0.3 -1-18 22 25 G 3k AY) 017D0021 RT 260A
0.5 -6 0.5 -1-36 42 47 G 3k AY) 017D0023 RT 260A
15 -11 0.5 -1-31 42 47 G3%A 017D0024 RT 260A
1-6 0.5 -1-36 42 47 G 3k AY) 017D0072%) RT 265A

1) Suministrado con manguito de unién para soldar [0 6/00 10 mm. 2) Contactos de accién no brusca. (Ver apartado de recambios y accesorios, sistema de
contacto 017-0181)
%) Con contancto SPST y SPDT para funcién de alarma y de desconexién a 0.8y 1 bar

4
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Presostatos, tipo RT

Caracteristicas técnicas Letras de designacion de tipo: B: Unidades de seguridad con rearme externo.
A: Unidades apropiadas para amoniaco. S: Unidades de seguridad con rearme interno.
W: Unidades para aplicaciones de control.

Presostatos para instalaciones de vapor de agua,

homologados por Vd 3 Versiones mas utilizadas
Rangode | Diferencial | Presionde | Presionde é% éf §f
regulacion mecanica funciona- prueba Conexion de 8= °F o
(pe-presion ajustable/ | miento max. max. presion Tipo
efectiva) fijo
PB p'
bar bar bar bar SPOT Mo gt | Mt
Para presion creciente con aprobacion PED
0.1-11 0.07 7 8 G YA 017-5282 RT 112W
0-25 0.1 7 8 G YA 017-5280 RT 35W
1-10 0.8 22 25 G %A 017-5187 RT 30AW
1-10 0.4 22 25 G Y%A 017-5188 RT 30AB
1-10 0.4 22 25 G YA 017-5189 RT 30AS
5-25 1.2 42 a7 G %A 017-5181 RT 19W
5-25 1 42 a7 G %A 017-5182 RT 19B
5-25 1 42 47 G YA 017-5183 RT 19S
Para presion decreciente
0 -25 0.1 7 8 G Y%A 017-5262 | RT 33B
2 -10 03-1 22 25 G %A 017-5267 RT31W
2 -10 0.3 22 25 G YA 017-5268 | RT 31B
2 -10 0.3 22 25 G YA 017-5269 | RT 31S
5 -25 0.8 -3 42 a7 G Y%A 017-5247 RT 32W
5 -25 0.4 42 47 G YA 017-5248 | RT32B
Presostato para instalaciones de vapor de agua a baja presion (supervision de la presion)
01-11 | 0.07-0.16 | 7] 7 | Gwa | 0175184 | | RT112
Homologaciones
RT 1| RT1A RT1AL [RT5 |RT30AW RT 31W | RT33B RT110 |RT112 |RT113 |RT116 |RT117L RT 260A
RT5A RT 30AB RT 31B RT 35W RT 117 |RT200L RT 262A
RT 121 RT 30AS RT31S |RT112W RT 200 RT 265A
RT 19W RT 32W | RT116W RT 260AL Homologaciones
RT 19B RT 32B RT 262AL
RT 19S RT 32S RT 263AL
RT 266AL
X X X X X X X X X X X X X DEMKO, Dinamarca. Marcado CE segtin EN 60947-4/-5
X X X X 3 vdTUV, Alemania
X X X X Det Norske Veritas, Noruega
X X X X Lloyds Register of Shipping, UK
X X X X X X F Germanischer Lloyd, Alemania
X X X X X Bureau Veritas, Francia
X X X X X X X X X X X X X Registro Italiano Navale, Italiea
X X X X X X X P Polski Rejestr Statkdw, Polonia
X X X X X X X X X X X X X RMRS, Russian Maritime Register of Shipping,
X X X X X X X Nippon Kaiji Kyokai, Japén

Nota: Véanse también las copias de los certificados que
estan a disposicién en Danfoss.

Todos los presostatos RT tienen:
® Marca CE de acuerdo con la norma EN 60947-4/-5, para ventas en Europa
® Las series RT 19, RT 30, RT 35y RT 112 tienen marca CE de acuerdo a la norma PED 97/23/EC, categoria |V, equipos seguros
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Presostatos, tipo RT

Caracteristicas técnicas

Denominacion

RT presostatos

Temperatura ambiente

Generalemente =50 a 70°C
Para homologacion Vd J —40 a +70°C

Sistema de contactos

SPDT
&

[
5
o

DANFOSS
AB0-969.10

Microinterruptor con conmutador unipolar (SPDT)

Carga de los contactos

Material de los contactos:
AgCdO

Corriente alterna: A

AC-1: 10A, 400V Fig. 6
AC-3: 4A, 400V
AC-15: 3A, 400V

DANFOSS
ABO—384.13

Corriente continua:
DC-13: 12W, 230V
(véase fig. 6)

Sist. de contactos especiales

Véase al apartado de accesorios y recambios, pags. 28,29

Conexion de cable

2 x PG 13.5 para diametros de cable 6 - 14 mm

Proteccion IP66 segun IEC 529 y DIN 40050.Los aparatos con rearme externo,
IP54. La envoltura del presostato es de baquelita, segin DIN 53470, mientras
que la cubierta es de poliamida.
Materiales en contacto con el fluido
RT RT RT RT RT RT RT RT RT RT RT RT RT RT RT RT
Material Pieza W. Nam. DIN 1 1A 5 5A 110 112 113 116 117 | 121 200/ | 260A| 262A/| 260AL | 265A | 263AL/
200L 262AL 266AL

Acero inoxidable 18/8 Fuelle 14301 17440 X X X X X X X X X X X X X X X
Acero inoxidable 17/7 Muelle 1.4568 17224 X X X X X
Laton Envoltura 20402 17660 X X X X X X X
Laton Anillo de fuelle 20321 17660 X X X X X X X
Acero de facil Conexion
mecanizacion abocardada 10718 1651 X
Acero para embuticion
profunda (superficie Envoltura 1.0338 1623 X X X X X X X X
revestida de niquel)
Acero al carbono Para conexion 1.0402 1652 X X X X X X X
C20no aleado mediante

soldatura
Aluminio Junta 3.0255 1712 X X X X X X X X
Acero cementado Conexion de
C15 fuelle mediante 1.0401 1652

soldatura
Acero inoxidable Guia elastica 14305 17440

+ tornillo
Caucho NBR Diafragma X
Acero para embuticion Envolturade
profunda (soldadura diafragma con
superficial) conector 1.0338 1623 X
Conexién DIN 50961 soldado
Fe/Zn5C
Rosca de muelle Muelle 1.1250 17223 X

Materiales en contacto con el fluido. Presostatos homologados Vd--
RT RT RT RT RT RT RT RT
Material Pieza W.NGm. DIN 19w 30AW 31w 32w 33B 112w 112 116W
B,S AB, AS B,S B,S 35W

Acero inoxidable 18/8 Fuelle 14301 17440 X X X X X X X X
Acero inoxidable 17/7 Orificio 14305 17440 X X
Acero C15 Conector 1.0401 1652 X X
Acero paraembuticion + Ni Anillo de fuelle 1.0338 1623 X X X X X X
Acero inoxidable 17/7 Muelle de fuelle 1.4568 17224 X X
Acero inoxidable Anillo 14305 17440 X
Acero para embuticion + Ni Envoltura 1.0338 1623 X X X X X X
Acero inoxidable Conexién de fuelle 14305 17440 X
Acero de facil mecanizacion Conector 14301 17440 X X X X X
inoxidable y soldable
Acero paraembuticion+Sn | Guia de muelle 1.0338 1623 X
Laton Envoltura 20402 17660 X X
Laton Anillo de fuelle 20321 17660 X X

DKACT.PD.P10.D3.05
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Presostatos, tipo RT

Dimensiones y peso

’&100%1

RT 5, 110, 112,
116, 117, 200

° Version inaccesible con tapa a
438 prueba de intervenciones no
%;‘( autorizadas y cubierta ciega
RT 113 RT 5,110, 112, RT 1 RT 1A, 1AL
116,117,117L,
121, 200, 200L
o0
(9]
N
RT 262A,
RT 260A, 260AL 262AL, 263 AL RT 5 RT 5A, 5AL
A Pulsador de rearme ™ 42 o 83 ag
. 15+ |= e
externo, solo para RT...B ot 0 dzs‘s 5!
RT 30 AW, -B, -S| L=225 z, ? ! o
S P b
RT19W,-B,-S | L=228 |:| i
l=— o | N
n RT33B,35W | L=221 Iy = o=
il |
2 RT 112W L=210 vy | 7|;|7 -
) RT 116 W L=235 i i
0 0
RT 31 W-B,-S L=212 E 10> le— 110 —»
RT 32 W-B, -S L=212
< 71>

[0 Danfoss A/S, 06-2002

DKACT.PD.P10.D3.05




Dacifi

Presostatos, tipo RT

Instalacién Las unidades RT tienen dos orificios de montaje Conexion de presion
que son accesibles al ser retirada la cubierta Cuando se efectua el montaje o el desmontaje de las
frontal. Las unidades provistas del conmutador tuberias de presion las superficies planas previstas
017-0181*) deben instalarse con el mando de para una llave en la conexion de presién deberan ser
ajuste orientado hacia arriba. Cuando se instalan utilizadas para aplicar un par antagénico.
presostatos e fenciales 1 e AR eS0T e de vapr
Los demés preso-statos de la serie RT pue den' Para proteger el elgmento de presion cont’ra_ una
instalarse en cualquier direccion. En instalaciones ter_npe-ratljra Supenor a Ioa temperatura mexima del
sometidas a fuertes vibraciones en direccién ﬂuwtl)o 1|5(|)| c (%T 113 90°C), se recomienda intercalar
vertical, es ventajoso instalar el aparato con la un bucie fleno de agua.
entrada roscada para cables orientada hacia Sistemas de agua
abajo. El agua contenida en el elemento de presion no es
*) Sistema de contactos de accién no brusca. dafii-na, pero si existe la posibilidad de congelacion, el
Véase el apartado de recambios y accesorios, pag. 28 ele-mento de presion lleno de agua puede reventar.
Para evitar esto se hara que el presostato funcione
sobre un colchén de aire.
Resistencia al fluido
Véase tabla de materiales en contacto con el fluido. Si
D ] se trata de agua de mar, se recqmiendan los
presotatos de diafragma de los tipos KPS 43, 45y 47.
D Pulsaciones
: El presostato debe ser conectado de tal manera que el
g; elemento de presion sea afectado lo menos posible por
u 5% las pulsaciones. Es posible intercalar un serpentin de
amortiguacion (véase "Accesorios"). En el caso de flui-
dos sometidos a fuertes pulsaciones, puede ser
Fig. 1. Posicionamiento de la unidad conveniente utilizar los presostatos de diafragma de
los tipos KPS 43, 45y 47.
o Ajuste
El rango se ajusta utilizando el mando de ajuste (5)
i al mismo tiempo que se observa la escala (9).
Es preciso utilizar herramientas para ajustar los
presostatos provistos de una tapa de cierre
5. Mando de ajuste hermético. En las unidades que tienen un
9. Escala de rango diferencial fijo, se determina naturalmente la
19. Disco de ajuste de diferencia entre las presiones de conexién y de
diferencial desconexion. En unidades que tienen un diferencial
ajustable, es preciso retirar en primer lugar la
cubierta frontal.
El disco de diferencial (19) debe ajustarse de
acuerdo con el diagrama.
Fig. 2
Seleccion de la diferencial
1 2 3 4 56 7 8 910 Para asegurar el funcionamiento correcto de la
R 1A i I L LT (N L) P instalacion, es necesario que la presion diferencial
@700 L L sea la adecuada. Un diferencial demasiado
(17 25007) PS5 foer pequefio dara lugar a periodos de funcionamiento
. TZ e 20 28 48 [52] 58 40 cortos y al riesgo_de oscilaciones per_ié’dicas. uUn
RT 5A T T diferencial demasiado grande producira grandes
S o _Ppelos of 97 [o8]og tof oscillaciones de presion.
(5173_25\%47) 0{8 ‘\:.2 56 2:.0 2:.4 z.:S 30 bar - ‘ - .
e b o o 2o ook La escala de valores diferenciales es orientativa.
RT 110 + + + + bar
0.07 0.085 0.10 P.1150.13 10.1450.]16
RT 112 + + + bar
0.01 .02 .03 0.04 0.05
RT 113 +——t—— bar
0.015 0.025 .03 0.045
0{3 0. 0.7 0.9 1.1 13
RT 116 + + + + bar
110 1.5 2(0 2.5 3|0 3.5 40
RT 117 + t + bar
01 0.1 0|2 |0.2 03 0.35 4.0
RT 121 t t + bar
0{25 |0.4 0.6 .8 1.0 12
RT 200 + + + + bar
Min Max. *
- R P
. a8
Fig. 3. Escala que puede obtenerse en el %é
disco de diferencial
8 DKACT.PD.P10.D3.05
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Presostatos, tipo RT

Funcionamiento

a. RT 19, RT 30, y presostatos con rearme max.
Cuando la presion rebasa el valor ajustado en el
rango, los contactos 1-4 se cierran y los contactos
1-2 se abren. Los contactos vuelven a su posicion
inicial cuando la presion disminuye hasta el valor
del rango menos el diferencial (véase fig. 4).

I.Alarma para presion creciente dada en el valor
de rango ajustado.

Il. Alarma para presion decreciente dada en el
valor de rango ajustado menos el diferencial.

Las unidades con rearme max. pueden ser

puestas a cero s6lo a una presion que

corresponde al valor de rango ajustado menos el

diferencial, o a una presion inferior.

Ajuste de escala ---
Diferencial 7,

A17-697.14

o
@3
I
e
=
E
3

Fig. 4. Funcionamiento de los contactos, ajuste para presion creciente

b. Todos los demas presostatos RT

Cuando la presion cae al valor ajustado en el
rango, los contactos 1-2 se cierran y los contactos
1-4 se abren. Los contactos vuelven a su posicion
original cuando la presiéon sube de nuevo hasta el
valor ajustado en el rango mas el diferencial.
Véase fig. 5.

I. Alarma para presion decreciente dada en el
valor de rango ajustado.
Il. Alarma para presion creciente dada en el
valor de rango ajustado mas el diferencial.
Las unidades con rearme min. pueden ser puestas
a cero s6lo a una presion que corresponde al valor
ajustado en la escala mas el diferencial.

Ajuste de escala ---
Diferencial

DANFOSS
A17-698.11

Fig. 5. Funcionamiento de los contactos, ajuste para presion decreciente

Ejemplo 1

Una bomba de agua de refrigeracion
suplementaria debe arrancar cuando la presion del
agua de refrigeracion disminuye por debajo de 6
bar, y debe pararse cuando la presion rebasa el
valor de 7 bar. Elegir un RT 116 con un rango de 1-
10 bar y una diferencial ajustable de 0,2-1,3 bar.
La presion de arranque de 6 bar debe ser ajustada
en la escala de rango. La diferencial debe ser
ajustada bajo la forma de la diferencia entre la
presion de parada (7 bar) y la presién de arranque
(6 bar) = 1 bar. De acuerdo con la fig. 3, el disco de
ajuste de diferencial debe ser ajustado en 8.

Ejemplo 2

El quemador en una caldera de vapor de agua
debe ser desactivado cuando la presion rebasa el
valor de 17 bar. No debe producirse su re-
arranque automatico. Elegir un RT 19B con rearme
externo.

Si se necesita una seguridad suplementaria, puede
utilizarse un RT 19S con rearme max. interno.

El rango es de 5-25 bar y el diferencial se fija en 1
bar aproximadamente. La escala de rango debe
ser ajustada en 17 bar. Después de la
desconexion, el rearme manual puede efectuarse
s6lo cuando la presion ha disminuido al valor de
reglaje de 17 bar menos el diferencial: en este
caso, un valor igual o inferior a 16 bar.

Ejemplo 3

La presion de aceite de lubricaciéon minima
admisible para un engranaje es de 3 bar. No debe
ser posible efectuar el rearme mientras no se
haya estudiado el motivo del fallo de la presion de
aceite. Elegir un RT 200 con rearme min. El valor
del rango debe ser ajustado al mismo tiempo que
se observa la escala de rango. El rearme manual
es posible s6lo cuando la presién ha alcanzado el
valor de 3,2 bar (el diferencial se fija en un valor
igual o superior a 0,2 bar).

[0 Danfoss A/S, 06-2002
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Presostatos, tipo RT

Descripcion del
funcionamiento de las
unidades RT con
homologacion J

Funcion de seguridad positiva para presion
decreciente

La figura 5a representa una seccion transversal de
un elemento de fuelle de RT 32W con funcién de
seguridad positiva para presion decreciente. Cuando
la presion aumenta, el brazo de contactos abre la
conexién entre los terminales 1y 2.

Cuando la presion disminuye, el brazo de contactos
abre la conexion entre los terminales 1y 4. Si se
produce un defecto en el fuelle, el muelle de ajuste
acciona el brazo de contactos para abrir la conexion
entre los terminales 1 y 4, como en el caso de una
presion decreciente. Esto se producira cualquiera que
sea la presion en el fuelle.

Funcion de seguridad positiva para presion creciente
La fig. 5b representa una seccion transversal a través
de un elemento de fuelle para RT 30W con seguridad
positiva para presion creciente. Cuando la presion
aumenta, el brazo de contactos abre la conexion
entre los terminales 1y 2. Si se produce un defecto
en el fuelle interno, la presion es transmitida al fuelle
exter-no. El fuelle externo tiene una superficie igual a
3

veces la del fuelle interno. La conexion entre los
terminales 1y 2 se abre.

Si se produce un defecto en el fuelle externo, el inter-
valo entre los dos fuelles estara sometido a la presion
atmosférica. Esto activa el sistema de contactos para
abrir la conexién entre los terminales 1y 2. Con el
disefio de fuelle doble el factor importante es el vacio
entre lo dos fuelles.

owross
RN

Fig. 5a

Fig. 5b

Presostatos para control
de nivel de liquido
RT 113

EI'RT 113 puede utilizarse para controlar el nivel del
liquido en depdsitos abiertos. La fig. 6 representa, en
principio, cuatro tipos diferentes de instalacion.

1. Con campana de aire (véase «Accesorios»)

Para efectuar el control, la campana de aire debe
instalarse a 20-40 mm por debajo del nivel méas bajo del
liquido. Ademas, el tubo entre el RT 113y la campana de
aire debe ser absolutamente hermética al aire. Si se
necesita s6lo una indicacion, la cam-pana puede situarse
a 100 mm por debajo del nivel méx. EI RT 113 debe ser
ajustado en 0 cm de agua y el disco diferencial en 1.

2. Conexion con el costado del depdsito, estando el RT
113 encima del nivel del liquido

El tubo horizontal A debe tener una longitud determi-nada
con relacion al tubo vertical B, con el fin de ga-rantizar
un control fiable. La longitud de A puede en-contrarse en
la fig. 7, utilizando B y la presion C de ajuste de rango.

3. Conexion con el costado del depésito, estando el

RT 113 bajo el nivel del liquido

Se utilizara esta forma de conexion cada vez que sea po-
sible. Si se trata de un liquido capaz de absorber aire co-
mo por ejemplo el aceite, esta solucion es preferible a las
soluciones 1y 2. El ajuste de rango resultante es la dis-
tancia entre la superficie del liquido y el centro de la en-
voltura del diagragma.

4. Conexion en el depésito con el RT 113 por encima del
nivel del liquido

Este método esta previsto para ser utilizado con liquidos
que absorben aire cuando no es posible utilizar la cone-
xion del tipo 3. La longitud mas corta del tubo horizontal
se determina como se describe en 2. Se instala una valvu-
la de cierre entre el deposito de aceite y el depdsito de
agua de tal manera que las impurezas puedan ser descar-
gadas del depdsito de agua por medio de un tapén de dre-
naje inferior. A continuacion puede verterse agua en el de-
posito a través de un conector de llenado situado en su
parte superior.
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Altura entre el conector del depésito y el
mB presostato
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Dacifold

Presostatos con zona neutra ajustable, tipo RT-L

Aplicacién

5.
9.

Mando de ajuste
Escala principal

40. Disco de zona neutra

8 5
©
0¥
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T =
3< [G=
owee e
] @ 5y
‘ﬁgv:;"xiiggg :
40
L)
Fig. 8

Los presostatos RT-L estan provistos de un
conmu-tador con zona neutra ajustable. Esto
permite utilizar las unidades para control flotante.
La terminologia utilizada se explica a continuacion.

Control flotante

Se trata de una forma de control discontinuo en el
cual el elemento de correccion (por ejemplo una
vélvula, un registro, o un elemento similar) se mue-
ve hacia una posicién extrema a una velocidad
inde-pendiente de la magnitud del error cuando
este Ulti-mo rebasa un valor positivo definido, y
hacia la posi-cién extrema opuesta cuando el error
rebasa un va-lor negativo definido.

Oscilaciones periédicas
Se trata de variaciones periodicas de la variable
controlada con relacién a la referencia fija.

Zona neutra

Es el intervalo en la variable controlada donde no
se produce repuesta del elemento de correccion.
Véase fig. 13.

El sistema de contactos en aparatos con zona
neutra no se puede cambiar, debido a que el ajuste
del sistema de contactos estd adaptado al resto de
los componentes del aparato.

Ajuste de la zona neutra

El rango se ajusta utilizando el mando de ajuste (5)
fig. 8, al mismo tiempo que se observa la escala
principal (9). La presion ajustada es la presion de
apertura de los contactos 1-4 (véase fig. 13).

La zona neutra requerida puede encontrarse en el
diagrama de la unidad. La posicién en la cual el
disco de zona neutra (40) debe ser ajustado
puede ser leida en la escala inferior del diagrama.
El funcionamiento puede verse en la fig. 13.

NZ- NEUTRALZONE/DEADZONE NZ- NEUTRALZONE/DEADZONE NZ- NEUTRALZONE/DEADZONE NZ= NEUTRALZONE/DEADZONE
psi 12 8 4 0 psi 108 6 4 2 0 psl 5040302010 0 psi 1086 420
RT1AL — L P
bar 1,00.80.60.4020 RTSAL | 1412 0804 0 RTI7L bar 3532 10 RT200L psi 0.80.60.4 0.2 0
pE EEEEENE, —A 5 8 8 8
mPa 035 0.20.10
kPa 10080 60 4020 O kPa 140120 80 _40_ 0 o o kPs 80 60 40 20 0
0 11 ll | I .l : '} [} T [} A ]
i i 1504 110 [ 1.0 n i
i : soor 001 8| el g S
! ) o0 y 300,55 Mo 254 pioo T
1 1800, 1>-1- 3500 22| o2 : M
o-f- 11000 H 399 -6 ly 200151
i 11200 1 ol 130 013.0 ! - 1300 H
' 11400 H ! i 40 1
T 4 2 T ) -~ L] 1
: 11700 ! 0 psi | bar mPa *: e 2500 !
T L < ! g 1600 1!
! ey 4 ! 0 - 9 40 24 P | 0
| _ kPa ng DIFF.OMRADE /DIFF. z~ a i :
4 110 - 9 40 8e RANGE/DIFF. BEREICH —pooim o™ S5 T 3210 ©
na OMRADE/RANGE/ Ll 40 L J
zZ~ n N
2 BEREICH I NS
OMRADE/RANGE/ 24 POSITION a< OMRADE/RANGE/ ev
BEREICH 3N BERE =l
POSITION 3% POSITION 3%
Fig. 9 Fig. 10 Fig. 11 Fig. 12
Deadzone = Zona neutra NZ
Range=Rango = NEUTRALZONE/DEADZONE
. . . psig 3 2 1 [s]
Diff. range = Rango diferencial RT110L 28 35 &
Position = Posicién 45 bar 0.2 0.150.10.05 0
" a2 kPa 20 15 10 § 0
~ o HS ]
02 o< I
1
Ajuste derango  --—-- T 0 20 T
> A v
Presion de entrada U 1100 *
1150 4
Diferencial (diferencial wzoo[ |1
natural), que corresponde A 1250 i
al ajuste de zona neutra - o T v
mas pequefio. @ 7777477777777 177777 vad Bl o
- bai kP: N
a: Lazonaneutray la presion de o e T 5 o
entrada pueden variar en este Lo 7]
intervalo, sin dar lugar al cierre de t OMRADE,/RANGE IS
los contactos 1-2 0 1-4. BEREICH :z;v‘\
POSITION 8%
Fig.13
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Presostatos con zona neutra ajustable, tipo RT-L

Ejemplo

Conjuntamente con un convertidor estatico de fre-
cuencia VLT® , los presostatos de zona neutra tipo
RT 200L pueden ser utilizados para el control infi-
nitesimal de una bomba instalada, por ejemplo, en
una instalacion de elevacion de presion.

En este caso, la bomba debe ser regulada para
va-lores superiores e inferiores de 32 y 35 m de
agua.

El RT 200L debe ser ajustado mediante la
utilizacién del mando ajuste (5) fig. 8, en 3,5 bar
(35 m de agua) menos el diferencial fijo de 0,2 bar.
El ajuste de rango es 3,5-0,2 = 3,3 bar. La zona
neutra, 35-32 = 3 m de agua, que corresponde a
0,3 bar, debe ser ajustada en el disco de zona
neutra (40) fig. 8, pag. 11. De acuerdo con el
diagrama de la figura 10, el disco se ajusta en 1 o
un poco mas. Un ajuste mas preciso puede
obtenerse utilizando el equipo de prueba ilustrado
en lafig. 14.

=
48
86
[ry]
£
Manémetro
N
Aire
comprimido
—
A
Fig. 14

Equipo de prueba para ajustar el presostato.

4
2

Lamparaindicadorade
presiéndecrecientey
creciente
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Dacifold

Presostato diferencial, tipo RT

Aplicacién Control y visualizacion de diferenciales de presion los elementos de fuelle antagonicos y el valor
Un presostato diferencial es un conmutador ajustado en la escala. Esta unidad puede
controlado por presion que conecta y desconecta obtenerse también con zona neutra ajustable
la corriente en funcion del diferencial de presion (como el RT-L que se describe en la pagina 11.
entre

Ajuste El disco de ajuste (5) es accesible al ser retirada la

cubierta frontal. La presion diferencial se ajusta
haciendo girar el disco con un destornillador al
mismo tiempo que se observa la escala (9).

DANFOSS
A17-370.18.30

En los presostatos diferenciales provistos de un
interruptor, el diferencial de contacto es fijo porque
las unidades tienen un diferencial de presion fijo.
En las unidades con zona neutra ajustable, el
disco de zona neutra debe también ser ajustado.
Véanse diagramas en la fig. 16.

5. Disco de ajuste
9. Escala de rango

Nota:
Para efectuar la
instalacion, la conexion

de baja presién (LP)
Fio. 15 debera estar orientada
19. hacia arriba
NZ- NEUTRALZONE/DEADZONE NZ- NEUTRALZONE /DEADZONE NZ-= NEUTRALZONE/DEADZONE NZ- NEUTRALZONE/DEADZONE
psl 1412108 6 4 2 0O psi 8 4 3 21 0 psl 353 2 1 0 psl 358 2 1.9
Aiiaaias RT262AL T2 EE— RT266AL
RT260AL ., 1504060402 0 bar 03 02 01 0 RT263AL ., 02 o1 o ber 02502 ', §
A a8 §m 48 5 BB EER A i m § 8 8
kPa 25201510 § 0
kPa 10080 60 40 20 0 kPa 30 20 10 O kPa 25201510 5 0 25 20 15 1¢C 0
T H T
: i i i
1
1 50 E i ' 10 : !
1100 T ¥ T +
1150 3 1 " 30 3 !
12001171 H LIECIORN IF W I8 —F=
1250 i I s 70 ! +
1300 ' ! : v =
1350 T | vl | 1 " 90 v i 3
1400 1 ~ i 2 1100 i M i o
= ' . 2 -
1 - | < kPa ! - L
e 2 : o 3 1210 - a T 0 A 1210 NS
I . H 0 © ! N o
- @R . 33 A DIFF.OMRA = rl
DIFF.OMRADE /DIFF, O DIFF.OMRADE/DIFF. 27 DIFF.OMRADE/DIFF. S3 RANoE DIEFHEREICH =4
RANGE/DIFF.BEREICH Z ~ RANGE/DIFF.BEREICH Z ~ RANGE/DIFF.BEREICH el ) edg
zr~ <= zZ~ POSITION
POSITION ax POSITION o< POSITION <-
Fig. 16
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Dacifi

Presostatos diferenciales, tipo RT

Funcionamiento

a. Unidades con conmutador (SPDT)

Si la presion diferencial disminuye por debajo del
valor ajustado, los contactos 2-1 se cierran y los
contactos 1-4 se abren. Los contactos 2-1 se abren
de nuevo y los contactos 1-4 se cierran cuando la
presion diferencial ha subido hasta el valor de rango
ajustado mas el diferencial de contacto fijo.

I. Los contactos se cierran cuando la presion
diferencial disminuye por debajo del valor de
rango ajustado.

II. Los contactos se cierran cuando la presion
sube por encima del valor de rango ajustado
mas la diferencial mecénica fijo.

Ajuste de escala ———
Diferencial mecanico K22

A17-698.11

a
4
&
g
E
3

Fig. 17. Funcionamiento de los contactos, ajuste para presion diferencial decreciente

b. Unidades con zona neutra ajustable (SPDTNP)
Si la presion diferencial sube por encima del valor
ajustado mas el diferencial, los contactos 1-4 se
cierran. Cuando la presién disminuye en un valor
igual al de la diferencial (que es fija en esta unidad),
los contactos 1-4 se abren. Si la presion disminuye
hasta la zona neutra menos la diferencial, los
contactos 2-1 se cierran. Cuando la presion
diferencial sube de nuevo en un grado que
corresponde a la diferencial, los contactos 2-1 se
abren nuevamente.

El funcionamiento de los contactos puede ser
resumido come sigue:
I.  Reglaje del disco de ajuste para presion
diferencial decreciente.
Il. Disco de zona neutra ajustado para presion
diferencial creciente.

Ajuste derango 77"

Presion de entrada A
Diferencial mecanico D)
Presion diferencial (diferencial a

natural) que corresponde al ajuste de
zona neutra mas pequefio.

%

DANFOSS
AT7-714.41 11

707722282777

W77 7277

a: Lazonaneutray la presion de
entrada pueden variar en este
intervalo sin dar lugar al cierre
de los contactos 2-1 0 2-3.

Fig. 18. Funcionamiento de los contactos, ajuste de zona neutra

Ejemplo 1

Cuando la presion diferencial rebasa el valor de
1,3 bar, el filtro ha de ser limpiado. La presion
estéatica encima del filtro es de 10 bar. De acuerdo
con la tabla de pedidos de la pagina 4, se elige un
RT 260A (ElI RT 262A tiene una presion de
funciona-miento max. en el lado de baja presion
(LP) de 6 bar y por tanto no es conveniente para
esta aplicacion). Ajuste: puesto que se necesita
una sefial para presién diferencial creciente el
valor de ajuste pasa a ser de 1,3 - 0,3 bar=1,0
bar.

Ejemplo 2

La velocidad de una bomba de circulacion debe
ser controlada para dar una presion diferencial
constante de 10 m de agua en una instalacion de
calefaccion. La presion estatica de la instalacion es
de 4 bar. Se elige un RT 262AL. El disco de
diferencial (5),fig. 15 pag. 13 debe ser ajustado en
1 bar (10 m de agua) menos el diferencial fijo de
0,1 bar, es decir en 0,9 bar. El disco de zona
neutra se ajusta en fabrica (marcado en rojo).

14
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Decifold

Termostatos, tipo RT

Indice Pagina Pagina
Tabladetiposy rangos de presion 3 Instalacion, ajuste 22
Introducciéon 15 Funcionamiento 23
Caracteristicas técnicas y pedidos 16-17 Tipos de carga 24
Nomogramas 18-19 Termostatos pararegulacion de tipo de ventilacion 25
Caracteristicas técnicas 20 Temostatos con zona neutra ajustable 26
Homologaciones 20 Termostatos diferenciales 27
Dimensiones y peso 21 Recambios y accesorios 28-31
Eleccién de vainade sensor apropiada 21

Introduccion Un termostato es un conmutador controlado por La serie RT cubre termostatos para aplicaciones

temperatura. La posicion de los contactos depende
de la temperatura del sensor y del valor ajustado
en la escala.

Botén de ajuste del rango

industriales y maritimas generales, incluyendo
termostatos diferenciales, termostatos para
regulacion de zona neutra, y termostatos con
sensores de ambiente, de conducto y de tubo
capilar.

(Opcional: tapa protectora para
ajuste con herramienta)
1‘ Proteccion 1P66
—y (aparatos con rearme externo, IP 54)
o o

Cubierta de poliamida
(Opcional: cubierta sin
ventanas)

Fuelle de acero Il'l

inoxidable I|'

/
x(

2x PG 135
Diametro de cable
6 -14 mm

Conmutador unipolar
(SPDT). Recambiable. Varios
tipos de sistemas de
contactos y contactos de
oro opcionales.

Longitudes de tubo capilar de

hasta 10 m.

También con sensores de ambiente y
de conducto

0 Danfoss A/S, 06-2002 DKACT.PD.P10.D3.05

15



Dacifi

Termostatos, tipo RT

Caracteristicas técnicas Para pasar pedido, sirvanse indicar tipo y nimero Tipos de carga
y nimeros de coédigo de codigo A: Carga de vapor - el sensor no debe constituir la
parte mas caliente.
B: Carga de adsorcién
C: Carga parcial - el sensor no debe constituir la
parte mas fria.

Termostatos con sensor cilindrico remoto Versiones mas utilizadas
Num. de cédigo
Rango diferencial N o
ajustable®) S 72 4 85
Rango de Tempera- Tipo | Longitud %é ax -
regulacion tura max. de del tubo Tipo
del sensor| carga capilar et
para el para el =2 T
reglaje qe reglaje qe e T~<,
rango_mas rango mas SPDT
ajo elevado SPDT SPDT
°C °C °C °C m
-60- -25 1.7-7 1- 3 150 A 2 017-5077 RT 10
-45- -15 2.2- 10 1- 45 150 A 2 017-5066 RT 9
-30- 0 15-6 1- 3 150 A 2 017-5097 RT 13
-25- 15 2.8- 10 1- 4 150 A 2 017-5014 RT3
-25- 15 2.8- 10 1- 4 150 A 5 017-5016 RT3
RT107 -25- 15 2.8- 10 1- 4 150 A 8 017-5017 RT3
con sensor cilindrico remoto, -25- 15 5- 18 6- 20 150 B 2 017-5008 RT2
cubierta con ventana, y mando de -25- 15 2- 10 2.5- 14 150 B 2 017-5053 RT 7
ajuste manual. -25- 15 2- 10 2.5- 14 150 B 5 017-5055 RT7
-25- 15 2- 10 2.5-14 150 B 8 017-5056 RT 7
-20- 12 15-7 15-7 145 B 2 017-5063 RT 8
-5- 10 1- 35 1-3 65 B 2 017-5089 RT 12
-5- 30 2-8 2- 10 150 B 2 017-5099 RT 14
-5- 30 2-8 2- 10 150 B 3 017-5100 RT 14
-5- 30 2-8 2- 10 150 B 5 017-5101 RT 14
-5- 30 2-8 2- 10 150 B 8 017-5102 RT 14
-5- 30 2-8 2- 10 150 B 10 017-5103 RT 14
-5- 50 2-9 3- 19 150 B 2 017-5180 RT 26
1 5- 22 1.1-3 1- 3 85 B 2 017-5278 RT 23
' 8- 32 1.6- 8 1.6- 8 150 B 2 017-5115 RT 15
0- 85 6.5 fija 200 B 2 017-5264%) RT 109
25- 90 2.4- 10 3.5- 20 300 B 2 017-5003 |017-5004 |017-5005 | RT 101
25- 90 2.4- 10 3.5- 20 300 B 3 017-5006 RT 101
25- 90 2.4- 10 3.5- 20 300 B 5 017-5022 |017-5023 RT 101
RT 106 » ] 25- 90 2.4- 10 3.5- 20 300 B 8 017-5024 RT 101
con sensor z’e{’r’;gg’gg }fig;;’;%e 25- 90 | 24-10 | 35 20 300 B 10 | 017-5025 RT 101
cierre hermético para ajuste con 20- 90 4- 20 2-7 120 C 2 017-5048 017-5049 | RT 106
herramienta. 20- 90 4- 20 2-7 120 C 3 017-5051 | RT 106
20- 90 4- 20 2-7 120 C 5 017-5050 RT 106
30- 140 5- 20 4- 14 220 B 2 017-5060 RT 108
70- 150 6- 25 1.8-8 215 C 2 017-5135 |[017-5136 |017-5137 | RT 107
70- 150 6- 25 1.8-8 215 C 3 017-5139 RT 107
70- 150 6- 25 1.8-8 215 C 5 017-5140 |017-5141 |017-5143 | RT 107
70- 150 6- 25 1.8-8 215 C 8 017-5144 RT 107
70- 150 6- 25 1.8-8 215 C 10 017-5145 RT 107
120- 215 7- 30 1.8-9 260 C 2 017-5205%)| 017-5211%) | 017-5210 | RT 120
120- 215 7- 30 1.8-9 260 C 5 017-5206") RT 120
120- 215 7- 30 1.8-9 260 C 8 017-5207%) RT 120
120- 215 7- 30 1.8-9 260 C 2 017-5208 | 017-52142) RT 120
120- 215 7- 30 1.8-9 260 C 5 017-5209 RT 120
150- 250 6.5- 30 1.8-9 300 C 2 017-5220 |017-5224 |017-5225 | RT 123
150- 250 6.5- 30 1.8-9 300 C 5 017-5222 RT 123
150- 250 6.5- 30 1.8-9 300 C 8 017-5223 RT 123
200- 300 5- 25 2.5-10 350 C 2 017-5227 |017-5231 RT 124
200- 300 5- 25 2.5- 10 350 C 5 017-5229 RT 124

*)Véanse tambien paginas 18y 19

1) Termostato provisto de una lampara de néon conectada al terminal 4.

2)Termostato con tapa a prueba de intervenciones no autorizadas.

3)El termostato con rearme max. tiene un diferencial fijo que corresponde al diferencial de ajuste méas pequefio.
“4)Termostato de tipo de seguridad positiva.
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Decifold

Termostatos, tipo RT

Termostatos con sensor de ambiente, sensor de conducto y sensor de tubo capilar Versiones mas utilizadas
Rango de Tempera- Tipo Longitud Tipo de

Rango de diferencial gjustable*) tura max. de del tybo sensor NQm. de Tipo

ajuste parael reglaje | para el reglaje del carga capilar ) codigo
derangomas | derangomas | S€NSOr
°C bajo °C elevado °C °C m Figura

-50--15 22-7 15-5 100 A - 1 017-5117 RT 17

-30- 0 15- 6 1- 3 66 A - 1 017-5083 RT11

-25- 15 2- 10 2- 12 100 B - 1 017-5118 RT 34
-5- 30 15-7 1.2-4 75 A - 1 017-5036 RT 4
-5- 30 15-7 1.2-4 75 A - 1 017-5037')| RT4

RT115 10- 35 5) %) 92 B 1 017-5197) | RT115
con sensor de ambiente 10- 35 %) %) 92 B 1 017-5198%) | RT 115

10- 45 13- 7 1- 5 100 A - 1 017-5155 RT 103
15- 45 1.8- 8 25-11 240 B 2 2 017-5236 RT 140
40- 80 1.9- 9 2.5-17 250 B 2 2 017-5241 RT 141
25- 90 2.4- 10 3.5- 20 300 B 2 3 017-5147 RT 102
25- 90 300 B 2 3 017-5151%) | RT 102
25- 90 2.4- 10 3.5- 20 300 B 5 3 017-5149 RT 102
25- 90 2.4- 10 3.5- 20 300 B 8 3 017-5150 RT 102

*) Véanse también paginas 18-19
**) Véanse también fig. 1-5
1) Fuelle con elemento de calentamiento incorporado que reduce la diferencial térmica (220 V)
?) Puede conectarse con 220 Vy 380 V
%) Para 220 V sélo
4) Termostato con rearme max.
%) Termostato especial para instalacion de ventilacion

5()7;11:gnsor de conducto Termostatos con zona neutra ajustable
Zonaneutra Temperaturg Tipo Longitud Tipode
Rango de ajustable max. del de deltubo | sensor¥) qu_. de Tipo
ajuste en e:l reglaje en elregiaje sensor carga capilar codigo
mas bajo mas elevado
°oC °C °C °C m Figura
-20- 12 1.5- 4.4 1.5-4.9 145 B 2 4 017L0030 | RT 8L
-5- 30 15-5 15-5 150 B 2 4 017L0034 | RT 14L
0- 38 15-5 0.7- 1.9 100 A - 1 017L0024 | RT 16L
15- 45 1.8- 45 2-5 240 B 2 2 017L0031 | RT 140L
25- 90 25-7 3.5- 12.5 300 B 2 4 017L0062 | RT 101L

*) Véase figs. 1-5

Termostatos diferenciales

RT16L Rango de Diferencial Rango de Tempera- Tipo Longitud Tipo de
Termostato de zona neutra ajuste mecénico  |funcionamiento | tura max. de deltubo | sensor*) | Nim.de Tipo
con termostato de ambiente (temp. dif.) (elemento LT) | sel sensor carga capillar codigo

°C °C °C ° m Figura

0-20 3 20 to 100 200 B 2x10 5 017D0044 | RT 271
*) Véase figs. 1-5

an e
RT 270
Termostato diferencial Fig. 3 Fig. 4
Fig. 1 Fig. 2 Termostato con Termostato con Fig. 5
Termostato con Termostato con sensor de tubo sensor cilindrico Termostato
sensor de ambiente  sensor de conducto capilar remoto diferencial

0 Danfoss A/S, 06-2002 DKACT.PD.P10.D3.05 17
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Ajuste de rango
Diferencial obtenido
Ajuste de diferencial

A
B
C

Nomogramas para diferenciales obtenidos
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Nomogramas para diferencial obtenido

A = Ajuste de rango

B = Diferencial obtenido
C = Ajuste de diferencial

o e RT 120 e oc 2
25 29 1.8 8~
307 2i| 1207 F8 £ [ 2 i
] &< E | 4 39 - a<
40 1307 ~ [e L 6
) s 3
| 1501 o 1o [
704 . o H12 th
20 1607 K -12 ¢
] 1704 r
90 . NS 18 18
1004 1807 c o0 20
1107 190] r22 B
1204 ] [24
2004 e o6
1304 ] s 28
140 5181 30 ;30
215, 5
oc ] °oc 140 °C ~ °cC
2007 €1 459 S ~ 719
2104 = 2 3= o~
2204 401 L bz :
2304 mof -6
351 «f T4
240 wf 5 -8
B . . L
250 30 ~ 6 F10
260 @ -7
270 251 o g F12
< 14
280 204 C -9
2904 10 16
3007 151 - 11 17
A B B
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Caracteristicatécnica

Denominacion Termostatos RT
Temperaturaambiente De -50 a 70°C. Véanse también las observaciones sobre los tipos de
carga, pag. 16
Sistema de contactos SPDT4
Line = Line °
Linea ~ 1

DANFOSS
AB0-969.10

Conmutdor unipolar (SPDT)

Carga de los contactos Corrientealterna:
AC-1: 10A, 400 V
AC-3: 4A, 400 V
AC-15: 3A,400V

DANFOSS
AB0-384.13

Material de los contactos: Corrientecontinua:
AgCdO DC-13: 12 W, 230V
(véase fig. 6) v
Sist. de contactosespeciales Véase al apartado de accesorios y recambios, pags. 28, 29
Conexion de cable 2 x PG 13.5 para diametros de cable 6 - 14 mm
Proteccion IP66 segun IEC 529 y DIN 40050. Los aparatos con rearme externo,|P54.
La envoltura del presostato es de baquelita, segin DIN 53470, mientras
que la cubierta es de poliamida.
Homologaciones
RT2 RT4 RT3 RT12 RT16 RT34 RT101 RT106 RT120 RT124
RT23 RT10 RT7 RT13 RT102 RT103 RT107
RT 26 RT11 RT8 RT14 RT141 RT115 RT123
RT 108 RT 16L RT8L RT14L RT271 RT140
RT17 RT9 RT15 RT270 Homologaciones
RT140L
X X X X X X X X X X DEMKO, Dinamarca. Marcado CE, seg(in EN 60947-4/-5,EN 60730-2-1/-9
X X X X Det Norske Veritas, Noruega
X Lloyds Register of Shipping, UK
X X X X X F Germanischer Lloyd, Alemana
X Bureau Veritas, Francia
X X X X X X X X X X Registro Italiano Navale, Italia
X X X X X X X P Polski Rejestr Statkéw, Polonia
X X X X X X X X X X RMRS, Russian Maritime Register of Shipping,
X X X X X X X Nippon Kaiji Kyokai, Jap6n

Nota: Véanse también las cipias de los certificados que estan a disposicién en Danfoss.
La homologacion GL exige la utilizacién de una unién de cable roscada para aplicaciones maritimas.

Identificacién

DANFOSS
A17-730.13

®)
®

& &

Type 017=XXXX
RTxxx "
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Termostatos, tipo RT

Dimensiones y pesos

g3j
127 —>

RT 101, 107, 120, 123
version especial con
tapa de cierre hermético
y cubierta no perforada.

DANFOSS
A17-508.15

g2 RT4 RT2
51 RT11 RT 106 RT3
zt RT 16 RT 107 RT9
RT 16L RT 120
RT 17 RT 123
RT 34
RT 103
RT 115
Sensor especial Sensor especial
W. no. W. no. Material
* * - a11
o o
B oF o
£ £ s
= = 8
+ * - 2.0090 1.4301 18/8
RT 7 RT 270 cobre acero
RT 8, RT 8L RT 271 ™
RT 10
RT 12
RT 13 \_
RT 14, RT 14L \. ~
ggg RT 140/ 140L RT 102 RT 124
RT 23
RT 24
RT 26
RT 101, RT 101L
RT 108
RT 124 .
RT 140, RT 140L Peso aproximado 1 kg
W.no. | Tipo de Longitud del L Num. de Material W.no. L ay d
termostato tubo capilar| mm codigo de la mm mm mm
m vaina de sensor
pd 29.3 RT2/3/7/9/ 2,35, 017-4370 | MS 2.0321
gn 10/13/26/120 8,10 80 017-4369 18/8 acerq 1.4301 112 |G % 11
LB RT101/101L 2,3 017-4370 MS 2.0321 112 G 11
1, 017-4369 18/8 acerq 1.4301
RT8,8L/14/14L, |2, 3, 5, 8, 10 017-4370 MS 2.0321
2.0090 | 15,107, 123, 27Q 110 017-4369 18/8 acerg 1.4301 | = -~d 112 |G 11
cobre | RT101 5,8,10 017-4370 | MS 2.0231 | £7
017-4369 18/8 acerg 1.4301 | &< 112 |G % 11
RT14/ 271 10 150 017-4367 |, 182 G % 11
RT271 10 180 017-4216 MS 2.0321
RT12/23 2 210 | 017-4216 * 465 | GY. | 11
RT108 2 410 017-4216
- 213 060L3330 110 1
g’h% 2.3 76 | os0L3327 | MS 20235 | \figx15 | 160 | ©7 | 15
£ 2.0240 060L3331 110
i) laton | RT106 060L3320 | 18/8 acerg 1.4301 160 | G | 15
060L3330 110
5 86 060L3327 MS 2.0235 160 | G- 15
060L3331 110
060L3329 18/8 acerq 1.4301 160 Gt/ 15
Vaina de sensor de ejecucion compacta, diametro int. 13.1mm 017-4218 AISI 316L | 1.4435 108 GY. | 15.7
0 Danfoss A/S, 06-2002 DKACT.PD.P10.D3.05 21



Termostatos, tipos RT

Instalaciéon

Las unidades RT tienen dos orificios de fijacion
que son accesibles al ser retirada la cubierta
frontal. Las unidades provistas del conmutador
017-0181*) deben instalarse con el mando de
ajuste orientado hacia arriba. Para instalar los
termostatos, el lado de baja temperatura (marcado
LT) debe estar orientado hacia arriba. Los demas
termostatos de la serie RT pueden instalarse en
cualquier posicion, aunque en instalaciones
sometidas a fuertes vibraciones, es conveniente
hacer que la entrada roscada de cables esté
orientada hacia abajo.

*) Sistema de contactos de accion no brusca..
Véase el apartado de recambios y accesorios, pag. 28

DANFOSS
A17-346.14

Fig. 7. Posicionamiento de la unidad

Ajuste

5. Mando de ajuste
9. Escala principal
19. Disco de ajuste de diferencial

A17-382.13 .10

IR
AT
& s IR

Fig. 8

El rango se ajusta utilizando el mando de ajuste
(5), observando al mismo tiempo la escala
principal (9). Es preciso utilizar herramientas para
ajustar los termostatos provistos de una tapa de
cierre hermético. El diferencial se ajusta por medio
del disco de diferencial (19).

El valor diferencial obtenido puede ser establecido
comparando el valor ajustado en la escala principal
y el valor de escala del disco de diferencial, con la
ayuda del nomograma para el termostato en
cuestion (véanse péginas 18-19).

Se observara en el nomograma pagina 19, que
trazando una linea desde 160°C en la escala A,
pasando por 2 en la escala C, puede leerse en la
escala B un valor de 6°C para el diferencial.

Eleccion de la diferencial (diferencial mecanico)
Para garantizar un funcionamiento conveniente de
la instalacion, se necesita un diferencial apropiado.
Un diferencial demasiado pequefia dara lugar a
cortos periodos de funcionamiento con riesgo de
oxidaciones periédicas. Un diferencial demasiado
grande producira grandes variaciones de
temperatura.

Diferenciales

El diferencial mecanico es el diferencial que se

ajusta en el disco de diferencial del termostato. El

diferencial térmico (diferencial de funcionamiento)

es la diferencial con la cual funciona el sistema. El

diferencial térmico es siempre superior a el

diferencial térmico y depende de tres factores.

1) la velocidad de circulacion del fluido,

2) la velocidad de cambio de temperatura del
fluido, y

3) la transmision del calor

El fluido

La reaccion mas rapida se obtiene con un fluido
que tiene un elevado calor especifico y una alta
conductibilidad térmica. Por tanto resulta conve-
niente elegir un fluido que satisfaga estas
condiciones (siempre y cuando exista la
posibilidad de elegir). La velocidad de circulaciéon
del fluido tiene también su importancia. (Una
velocidad de circulacion 6ptima para fluidos es de
0.3 m/s)

Ejemplo 1

Regulacion de una caldera de calefaccion central

La temperatura de una caldera de calefaccion

central alimentada por combustible liquido debe

ser regulada por un RT 101.

Temperatura max. 76°C. Temperatura min. 70°C.

Diferencial 76-70 = 6°C.

1. Conectar el quemador de aceite con los termi-
nales 2-1 del termostato.

2. Ajustar el termostato en 70°C utilizando el
mando manual (5) (fig. 8).

3. Ajustar el disco de diferencial (19) en 3. Este
valor se obtiene del nomograma del RT 101,
pagina 18.

Cuando la instalaciéon ha estado funcionando du-

rante algun tiempo, se determinara si el

diferencial térmico es satisfactoria. Si es
demasiado amplia, se reducira el diferencial
mecénico del termostato.

bar A /7 F mz
200 i ] 83
150 £
a<

100 /

80 !

60 [

40 i~

30 S

20 \\

oy

—40 020 60 100140 180220 240280 °

Presion del fluido admisible en el
receptaculo del sensor en funcion de la
temperatura
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Decifold

Termostatos, tipos RT

a. Termostatos RT con rearme automatico

Los termostatos se ajustan de acuerdo con la
funcion requerida cuando la temperatura
disminuye. Los contactos 1-4 se abren mientras
que los contactos 1-2 se cierran cuando la
temperatura disminuye hasta el valor ajustado en
la escala. Los contactos vuelven a su posicion
inicial cuando la temperatura sube de nuevo
hasta el valor ajustado en la escala mas la
diferencial (Véase fig. 9).

Funcionamiento

Funconamiento de los contactos

I. Cuando la temperatura sube, la conmutacion
de los contactos se produce en el valor de
rango ajustado en la escala mas el diferencial.

Il. Cuando la temperatura disminuye, la conmuta-
cion de los contactos se produce en el valor
de rango ajustado en la escala.

Diferencial /77

Ajuste de escala == = —

DANFOSS
A17-698.11

Fig. 9

b. Termostatos RT con rearme max

Los contactos 1-4 se cierran mientras que los
contactos 1-2 se abren cuando la temperatura
sube al el valor de rango ajustado. Los contactos
vuelven a su posicion inicial cuando la
temperatura disminuye hasta el valor de escala
menos el diferencial

(Vease fig. 10).

|.Cuando la temperatura sube, la alarma se
dada en el valor de rango ajustado.
Il.Cuando la temperatura disminuye, la alarma
se dada en el valor de rango ajustado menos
el diferencial.
El rearme manual es posible sélo cuando la
temperatura ha disminuido al valor de rango
ajustado menos el diferencial.

Y,

Ajuste de escala
Diferencial

Fig. 10

A17-697.14

o
@
<]
£
z
F
3

DKACT.PD.P10.D3.05
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Termostatos, tipo RT

Unidades RT con
carga de vapor

El método de funcionamiento de estas unidades
esta basado en la relaciéon que existe entre la
presion y la temperatura del vapor saturado. El
sistema de sensor contiene sélo una pequefia
cantidad de liquido y éste se encuentre casi
completamente en forma de vapor. Si el sensor de
este tipo de unidad esté situado en un punto mas
frio con relacion al tubo capilar y a la envoltura del
fuelle, la temperatura ambiente no influira en la
precision de la regulacion.

Presion

Vapor
saturado

Gas

Temperatura

Unidades RT con
carga de adsorcién

El elemento termostatico contiene un gas
recalentado conjuntamente con una sustancia
solida (siempre en el sensor) que tiene una gran
superficie de adsorcién. Esto proporciona la
ventaja de que el sensor puede instalarse en un
punto mas frio 0 en un punto mas caliente que la
parte restante del elemento termostéatico. Sin
embargo, la carga es sensible en un cierto grado,
a los cambios de temperatura del fuelle y del tubo
capilar.

Correcion de escala

Si el termostato debe utilizarse a temperaturas
ambientes que difieren notablemente de 20°C, es
posible efectuar una compensacion de la
desviacion de escala:

Correccion de escala =Z x a

Z puede encontrarse en la fig. 11c, mientras que a
es el factor de correcciéon que se encuentra en la
tabla.

Ejemplo:
Encontrar la correccion de escala necesaria para
un RT 108 con rango de regulacién de +30 a
+140°C.
Ajuste: 85°C
Temperatura ambiente: 50°C
Correccion: El valor de ajuste relativo en la escala
puede determinarse por medio de la siguiente for-
mula

Valor ajustado — valor de escala min.
Valor de escala max. valor de escala min.

85-30
140-30

Factor de correccion tomado en la tabla: 2.0 (a)
Factor de desviacion de escala (véase fig. 11c):
+1,2 (2)

Correccion de escala: Z xa=1.2 x 2.0 = 2.4°C
Valor de ajuste corregido: 85 + 2.4 = 87.4

x 100 =%

x 100 =50%

Fig. 11b

DANFOSS
A17-303.12

z

Factor Z de de
escala

sviacion de

DANFOSS
A17-676.15.10

\
\
X

—~—=
— 1

—

S~

™~

Ajuste de escala relativo

%

Tipo

Rango

Factor de
correccion a

RT2
RT7

RT 8/L
RT 12
RT 14/L
RT 15
RT 23
RT 101/L
RT 102
RT 108
RT 140/L

-25- 15
-25- 15
-20- 12

-5- 20
8- 32
5- 22

25- 90

25- 90

30-140

15- 45

2.3

Unidades RT con
carga solida

El método de funcionamiento de estas unidades
esta basado en la relacién que existe entre la
presion y la temperatura del vapor saturado.

El sistema de sensor contiene una gran cantidad
de liquido del cual sélo una pequefia parte se
presenta en forma de vapor. Si el sensor de este
tipo de unidad estéa situado en un punto méas
caliente con relacion al tubo capilar y a la envoltura
del fuelle, la temperatura ambiente no tiene
influencia alguna sobre la precision de regulacion.

DANFOSS
A17-302.12

Fig. 11d

24
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Dacifold

Termostatos, tipo RT

RT 115

Control de instalaciones
de ventilacion en edificios
para ganado

DANFOSS
A17-384.1610

Fig. 12

El RT 115 tiene dos sensores, cada uno de los
cuales esta conectado con el espacio entre el
fuelle y la envoltura del fuelle; véase fig. 12. Uno
de los sensores es un sensor de tubo capilar
externo y rigido normal mientras que el otro es un
sensor de bulbo dispuesto en la envoltura del
termostato.

El sensor de bulbo esta calentado por un elemen-
to que se conecta cuando el termostato interrum-
pe el funcionamiento de los ventiladores y que se
desconecta cuando el termostato pone en funcio-
namiento estos ultimos.

El modo de funcionamiento es el siguiente: Si la
temperatura ambiente es superior al valor ajustado
en el termostato, por ejemplo 20°C, los ventilado-
res funcionan de manera continua (tiempo de fun-
cionamiento de 100%). Si la temperatura ambiente
disminuye hasta 20°C, los contactos del conmu-
tador cambian de posicion, los ventiladores se
paran y se conecta el elemento de calentamiento
del sensor de bulbo. Al ser calentado el sensor de
bulbo, la presion aumenta en el sistema de sensor
y después de un cierto tiempo se produce un cam-
bio de posicion de los contactores del conmutador,
para conectar los ventiladores y desconectar el
elemento. Si la temperatura ambiente disminuye en
mas de 2°C por debajo de la temperatura ajustada
— en este ejemplo a una temperatura inferior a
18°C - los ventiladores se paran completamente.
El elemento de calentamiento se conecta de la
manera usual pero no puede ya calentar el sensor
de bulbo suficientemente para crear el incremento
de presién requerido en el elemento termostatico
para conectar de nuevo los ventiladores. Por tanto,
cuando la temperatura ambiente es inferior a 18°C,
el tiempo de funcionamiento es de 0%.

En la fig. 13 se representa un ejemplo.

Con ajustes de temperatura distintos del que se
representa, la linea inclinada en el diagrama se
desplaza de manera paralela. El punto de inflexion
de la linea en la parte derecha del diagrama
corresponde siempre al valor ajustado.

Por consiguiente es posible mantener una tempe-
ratura ambiente estable y al mismo tiempo obtener
una ventilacion periédica en la cual la duracién de
los periodos de ventilacién depende de la diferen-
cia entre la temperatura ambiente real y la tempe-
ratura ajustada. Procurando que el termostato esté
siempre ajustado por lo menos 2°C por encima de
la temperatura ambiente méas baja admisible, el ter-
mostato no permitird nunca que la temperatura
ambiente baje por debajo del nivel deseado.

Tanto por ciento del tiempo de
funcionamiento del ventilador

Fig. 13

°c Ejemplos de ajustes g% m éé‘ m ééf m

1S A o rA =t A
@E =273 _B aSx _B [=p53 _B
oo

2

E 20 e 2 3 3

© 19 —

21811

©

g 17

[

g16

Q 1:

= 19

0 50 100% 017-5197, 380V 017-5197,; 230V 017-5198; 230V

A: Entrada de fase en el ventilador
B: Hilo de control

Diagramas de conexion para RT 115

[0 Danfoss A/S, 06-2002
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Dacifi

Termostatos con zona neutra ajustable, tipo RT-L

Aplicacién

Control flotante

Se trata de una forma de control discontinuo en el
cual el elemento de correccion (por ejemplo una
véalvula, un registro o similar) se mueve hacia una
posicion extrema a una velocidad independiente de
la magnitud del error cuando este Ultimo rebasa un
valor positivo definido, y hacia la posicion extrema
opuesta cuando el error rebasa un valor negativo

definido.

Los termostatos RT-L estan provistos de un
conmutador con zona neutra ajustable. Esto
permite utilizar las unidades para control flotante.
La terminologia utilizada se explica mas adelante.

Oscilaciones periédicas
Se trata de variaciones periddicas de la variable
controlada respecto a la referencia fija.

Zona neutra

Se trata del intervalo en la variable controlada
donde no hay repuesta del elemento de
correccion.

Diferencial mecanico

Es el intervalo entre los valores de la variable
controlada donde no hay respuesta del elemento
de correccion.

El sistema de contactos en aparatos con zona
neutra no se puede cambiar, debido a que el ajuste
del sistema de contactos estd adaptado al resto de
los componentes del aparato.

Ajuste de la zona neutra

DANFOSS
A17-428.18.40

5. Mando de reglaje
9. Escala principal Fig. 14
40. Disco de zona neutra con escala

Skala—
indstilling

Temperatur

1

Neutralzone

fofo4

ot
1»-'.,2

1

A17-453.14.10.01

DANFOSS

El rango se ajusta utilizando el mando de ajuste (5),
fig. 14 al mismo tiempo que se observa la escala
principal (9). El valor ajustado es la temperatura de
abertura de los contactos 1-4, fig. 15.

La zona neutra requerida puede encontrarse en el
diagrama de la unidad en cuestion, fig. 16.

La posicion donde el disco de zona neutra (40)
debe ser ajustado puede leerse en la escala inferior
del diagrama.

Ejemplo: RT 16L

Temperatura de ajuste: +24°C

Zona neutra requerida: 1,9°C

El termostato se ajusta en 24°C utilizando el
mando de ajuste.

Las lineas de puntos del diagrama del RT 16L,
fig. 16 se cortan mutuamente en la curva que
corresponde a la posicion 2,8 y el disco (40) de
ajuste de zona neutra debe ser ajustado en este

°2
valor.
; Nz ind—
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Decifold

Termostatos diferenciales, tipo RT

Aplicacién Control y visualizacion de diferenciales de temperatura de refrigeracion y calefaccién donde se necesita mantener
Un termostato diferencial RT es un conmutador unipolar una diferencia de temperatura determinada, comprendida
eléctrico. La posicion de los contactos del conmutador estd  entre 0 y 20°C, entre dos fluidos. Se utiliza uno de los
controlada por la diferencia de temperatura entre los dos sensores como referencia mientras que el otro se utiliza
sensores del termostato. como variable controlada indirectamente.

El RT 270 se utiliza en instalaciones de tratamiento, (La variable controlada directamente es el diferencial de
instalaciones de ventilacién, asi como en instalaciones temperatura).

Ajuste El diferencial de temperatura deseada entre el

1. Sensor para la temperatura
mas baja (LT)
5. Disco de ajuste
9. Escala
32. Sensor para latemperatura
mas elevada (HT)

DANFOSS
A17-378.10.12

Fig. 17

sensor de LT (1) (temperatura mas baja) y el
sensor de HT (32) (temperatura méas elevada) se
ajusta utilizando el disco de ajuste (5) al mismo
tiempo que se observa la escala (9). La fig. 17 es
un dibujo en seccion del RT 270.

El termostato diferencial tiene dos elementos de
fuelle: un elemento de LT cuyo sensor debe
situarse en el fluido que tiene la temperatura mas
baja, y un elemento de HT cuyo sensor debe
situarse en el medio que tiene la temperatura mas
elevada.

El muelle principal tiene una caracteristica
rectilinea. Dentro del rango de diferencial puede
ser ajustado para diferentes diferenciales de
temperatura por medio del disco de ajuste.
Cuando la diferencia entre las temperaturas de los
sensores de LT y de HT disminuye, el eje principal
se mueve hacia abajo.

El brazo de contacto es desplazado hacia abajo
por el casquillo de guia de tal manera que los
contactos 1-4 se abren y los contactos 1-2 se
cierran cuando se alcanza la diferencia de
temperatura ajustada.

Los contactos del conmutador vuelven a su
posicion inicial cuando la diferencia de temperatura
ha aumentado hasta el valor ajustado mas el
diferencial de contacto fija de aproximadamente
2°C.

Funcionamiento

Los termostatos diferenciales estan provistos de un
conmutador (SPDT)

Cuando la temperatura diferencial disminuye por
debajo del valor ajustado, los contactos 1-4 se ab-
ren y los contactos 1-2 se cierran. Cuando la tem-
peratura diferencial sube hasta el valor ajustado en
el rango mas el diferencial de contacto fijo, los con-
tactos 1-2 se abren y los contactos 1-4 se cierran.

I. Los contactos se cierran cuando la tempera-
tura diferencial disminuye por debajo del valor
de rango ajustado.

Il. Los contactos se cierran cuando la tempera-
tura diferencial sube por encima del valor de
rango ajustado en la escala mas la diferencial
de contacto fijo.

Diferencial /77

Ajuste de escala == = =

DANFOSS
A17-698.11

Fig. 18. Funcionamiento de los contactos cuando la temperatura diferencial disminuye

Ejemplo

La elevacion de temperatura a través de un refri-
gerador de aire debe mantenerse por debajo de
5°C. Una alarma debera ser activada si la tempe-
ratura diferencial del agua de refrigeracion rebasa
los 5°C.

Se elige un RT 270 con un rango de 0-15°C y una
diferencial de contacto fija de 2°C.

Ajuste de rango: 5-2°C = 3°C

Cuando la temperatura diferencial rebasa el valor
de rango ajustado mas la diferencial de contacto
fija (3+2°C), se activa una alarma.

[0 Danfoss A/S, 06-2002
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Presostatos y termostatos, tipo RT

Recambios y
accesorios

Los contactos del conmutador se
representan en la posicion que
ocupan cuando disminuye la presion/
temperatura, es decir después del
desplazamiento hacia abajo del eje
principal del aparato RT.

El indicador de ajuste del termostato
muestra el valor de escala para el
cual se produce la conmutacion de
los contactos cuando la presion/
temperatura disminuye. Una
excepcion es la del conmutador nim.
017-4030 con rearme maximo, en el
que el indicador de ajuste muestra el
valor de escala para el cual se
produce la conmutacion de los
contactos, cuando la presién sube.

Conmutadores (accesorios)

Version | Simbolo Description Carga de contacto Nedecédigo
Conmutador unipolar (SPDT) con placa de
o 4|terminales a prueba de fugas de corriente
1 Montado en todas las versiones standard 017-4030
Standard 2| del tipo RTY).
Contactos inversores de accion brusca
o 4|Pararearme manual de la unidad después
Con 1 de la conmutacion de los contactos al 017-4042
rearme e 2| subir la presion. Corriente alterna:
max. %’ Para unidades con dispositivo derearme | AC-1(carga6hmica): 10 A, 400 V
max. AC-3 (motor): 4 A, 400 V
AC-14/15:
o 4| Pararearme manual de la unidad después | (bobina/transform.) 3 A, 400V
Con 1 de la conmutacion de los contactos al Rotor bloqueado: 28 A, 400 V 017-4041
rearme el 2 disminuir la presion. Corriente continua:
min. Para unidades con dispositivo de rearme | DC 13/14: 12 W, 230V
min.
Standard o 4| Conmutador unipolar (SPDT) con contactos | Corriente alterna:
1 dorados (sin 6xido) aumenta la fiabilidad de | AC-1(carga6hmica): 10 A, 400 V
2| la conexion en sistemas de alarma y de AC-3 (carga inductiva): 2 A, 400 V
control, etc. AC-14/15 1A, 400V 017-4240
Contactos inversores de accion brusca. Rotor bloqueado: 14 A, 400 V
Placa de terminales a prueba de fugas de Corriente continua:
corriente. DC-13/14: 12W, 230V
! 1 ° 4 conmutador unipolar que cierra simulta- ; .
Cierra o ¢ i Corriente alterna:
simianes| L2 2|neanente dos ccutos by i preson. | (a1 4,400 v
mente dos Placa de terminales a prueba de fugas de AC-3 (carga inductiva): 3 A, 400 V OL7-4034
circuitos corriente AC-14/15 2 A, 400 V
' Rotor bloqueado: 20 A, 400 V
Corriente continua
. . . DC-13/14: 12 W, 230V
Abre 1 — 4| Conmutador umpolay que abre'smulta- B
simultanea- E | neamente dos circuitos al subir la presién. | « gj |a corriente pasa por los contactos 017-4036
mente dos Contactos inversores de accion brusca. 2y 4, es decir si los terminales 2 y 4
circuitos Placa de terminales a prueba de fugas de | gstan conectados pero no el contacto 1,
§ § corriente. la carga max. autorizada aumenta hasta
90W,220V - - -.
Con o 2| Conmutador unipolar con contactos Corrienta alterna o continua: 0170181
contactos |4 inversores de accién no brusca. 25 VA, 24 V
Inversores 4| Contactos dorados (sin 6xido)
de accion
no brusca

b Tratdndose de cargas que conllevan corrientes/tensiones pequefias, pueden aparecer fallos en los contactos de plata
debido a oxidacién. En instalaciones donde tales fallos de contactos sean de importancia para el funcionamiento del
sistema (alarmas o similarses), se deberian utilizar contactos dorados.

Los sistemas de contactos para aparatos con zonaneutrano se suministran como recambio. El ajuste del
sistemade contactos esta adaptado al resto de los componentes del aparato, por lo tanto no pueden ser
recambiados.
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Presostatos y termostatos, tipo RT

Recambios y accesorios Conmutadores (accesorios)
Version Simbolo Descripcion Carga de contacto Nedecddigo
Para rearme manual de la unidad depués
Con 1 ° 4 de la conmutacion de los contactos
rearme *i ; 2| al disminuir la presion.
min. Paraunidades condispositivode
rearme min.
Contactos dorados (sin 6xido)
. B Para aplicaciones de alarma 017-4048
' o 4 Pararearme manual de la unidad espués Corriente alterna:
Con o~ 2 dle Iab(':olr1mutac.|’on de los contactos AC-1 (cargadhmica):  10A, 400V
rearme al subir la presion. . .
. ap . . AC-3 (carga inductiva): 2A, 400 V
max. Paraunidades condispositivo de ) )
rearme max. AC-3 (carga inductiva): 2A, 400 V
Contactos dorados (sin 6xido) AC/14/15: 1A, 400V
Rotor bloqueado 14A, 400V 017-4049
o4
Con i a2 2| Conrearmeinterno. Corriente continua:
rearme Para unidades con conmutacion de los DC-13/14: 12W, 230V
min. o contactos al disminuir y subir la presion.
ma. Incorporados en presostatos J Para aplicaciones de control
Contactos dorados (sin 6xido) méx. 100 mA / 30 V c.a/ c.c.
min. 1 mA/5Vc.a./c.c.
17-4052
Carga de contacto 0 05
o 4 i .
Con I Para unidades con conmutacion de los Corriente alt(-i'rna:
rearme > 2 contactos al disminuir y subir la presiéon AC-1(cargahmica): 104, 400V
y P ‘| AC-3(motor) 4A, 400V
min. o Paraunidades condispositivo de AC-14/15(bobina/transformador:3A,
max, int. rearmeinterno 400V
Incorporados en presostatos J Rotor bloqueado: 28A, 400V
Corriente continua:
DC-13/14 12W, 230V
(ver también figura 6)
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Accesorios presostatos

Pieza Descripcion Numero | N°de codigo
Cubiertas Cubiertas: Poliamida Con ventanas 5 017-4361
D Color: Gris claro RAL 7035 Sin ventanas 5 017-4362
0
Mando de ajuste @ Mando de ajuste:  Gris claro Ral 7035 30 017-4363
Tapa de estan- La tapa de estanqueidad esta destinada a sustituir al Negro 20 017-4360
queidad mando de ajuste de tal manera que el ajuste puede ser
modificado sélo con herramientas
Tornillo de precinto é” 1+1 017-4251
para cubiertas &
capsula protectora
Cinta de fijacion Para todos presostatos RT con serpentin de amortiguacion u otras 10 017-4204
conexiones mas largas L=392mm
Conector con Paso de rosca ISO 228/1, conector de G %, casquillo y arandela/ diametro 5 017-4368
casquillo externo 10 mm/ interno 6.5 mm, para ser unido a tubo de acero o de cobre
mediante soldadura eléctrica o soldadura fuérte.
Conector — Tuerca abocardada de /16 - 20 UNF para %4 cu., latén llave de 16 10 011L1101
(Om)
2
Reductor ‘“=))) 0 Paso de rosca ISO 228/1, G %A x G °fs, acero llave de 22 1 017-4219
< Paso de rosca ISO 228/1, G %/s x '/s - 27 NPT con arandela de cobre
Adaptador @ @)“ laton llave de 22 1 060-3334
‘”,
Paso de rosca ISO 228/1, G /s A x '/ - 18 NPT con arandela de cobre
Adaptador @@D O latén llave de 22 1 060-3335
@ @)‘.. Paso de rosca ISO 228/1, G 3/s x */a - 18 NPT con junta de cobre,
Adaptador /7 latén llave de 22 1 060-3336
Adaptador @ Paso de rosca ISO 228/1, G 3/s A - G Y/a A, laton, llave de 17 1 060-3240
Adaptador m Paso de rosca ISO 228/1, G %/s A x R 3/ (ISO 7/1) latén, llave de 17 1 060-3241
Serpentin de 0.50m Serpentin de amortiguacion con conector de /16 - 20 UNF. Si se desea 060-0190
amortiguacion 1.00m utilizar un serpentin de amortiguacion con aparatos RT con conexion de 060-0191
R 1.50m | paso de rosca ISO 228/1, G /s, habra que utilizar un reductor, nim. de 1 060-0192
43 2.00m | coédigo 017-4205. El serpentin de amortiguacion esta disponible con varias 060-0193
& longitudes de tubo capilar, consulte Danfoss.
Serpentin de Paso de rosca ISO 228/1, serpentin de amortiguacion con conectores de 1 060-1047
amortiguacion G 3/sy tubo capilar de cobre de 1.5 m.
Se suministran arandelas estandard.
Serpentin de Paso de rosca ISO 228/1, serpentin de amortiguacién con conectores de
amortiguacion G %/sy 1 m tubo capilar de cobre blindado. 1 060-3333
blindado Se suministran arandelas estandard.
Campanade aire Campana de aire, didmetro ext. de 62 mm x longitud de 204 mm. ,
para control de nivel Paso de rosca ISO 228/1, conector de G®s, tuerca y casquillo ( 10 mm 1 017-4013
de liquido RT 113 de diam. ext. x 6.5 mm de diam. int.), para unir a tubo de acero o cobre
mediante soldadura eléctrica o soldadura fuerte. La campana de aire es de
latén CuzZn37, W.no. 2.0321.
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Accesorios termostatos

Pieza Descripcion Ndmero | Nedecddigo
Cubiertas Cubiertas: Chapa de acero tratada con poliamida  Con ventanas 5 017-4361
D Color: Gris claro RAL 7035 Sin ventanas 5 017-4362
[
Mando de ajuste @ Mando de ajuste:  Gris claro Ral 7035 30 017-4363
Tapade La tapa de estanqueidad esta destinada a sustiuir al Negro 20 017-4360
estanqueidad @ mando de ajuste de tal manera que el ajuste puede
ser modificado sélo con herramientas
Tornillo de precinto E? Para cubiertas de poliamida 20 017-4364
para cubiertas
DIN 404
Tornillo de precinto 1+1 017-4251
paracapsulaprotectora
Casquillo de tubo Para todos termostatos RT con sensor remoto .
capilar GY%A (paso de rosca ISO 228/1), junta de caucho resistente al el aceite para| 5 017-4220
A 110°C/90 bar méax.
@D 20 @09 (J))
Casquillo de tubo = Para termostato RT 106 con sensor remoto.
capilar G®1 A (paso de rosca ISO 228/1), junta de caucho resitente al aceite de para 1 003N0155
110°C/90 bar méax.
Abrazadera para
sensor Para todos los termostatos RT con sensor remoto L=76mm 10 017-4203
Cinta de fijacion Para todos los termostatos RT con serpentin de amortiguacion u otra 1 017-4204
conexion larga
L =392 mm
Compuesto conductor Para todos los termostatos RT en los cuales el sensor esté introducido en un Tubo
del calor receptaculo. El tubo contiene 3.5 cm?® de compuesto, para llenar el recepta- 1 041E0110
culo del sensor con el fin de mejorar la transferencia del calor entre sensor y
receptaculo. Rango de aplicacién del compuesto: -20 til + 150°C, momen- Lata
taneamente hasta 220°C. 1 041E0111
Pinza de sensor = Para RT 14, 101y 270
g3 Pinza de sensor para el montaje en pared incluyendo cuatro soportes de 20 017-4201
it tubo capilar. Juego
Vainas de sensor para termostatos RT con sensor cilindrico remoto
Para tipos Longitud de insercién d Material Conexion Nedecédigo
de sensor L paso de rosca
mm mm I1SO 228/1
Todos salvo g < 1 ~
RT 12, 23, 106, 108, 124, 270 o 112 11 Laton G %A 017-4370
)
ul
Todos salvo = ; 1 ~
RT 12, 23, 106, 108, 124, 271 S 112 11 Acero inox.18/8 G YA 017-4369
(S
RT 106, RT 1242 M18x15 110 15 Latén G %A 060L3271Y
RT 106, RT 1242 110 15 Acero inox. 18/8 G %A 060L3268Y
RT 106, RT 1242 L 160 15 Laton G %A 060L3263Y
RT 106, RT 1242 160 15 Acero inox. 18/8 G %A 060L3269Y
RT 271 d 182 11 Laton G %A 017-4367
RT 108 465 11 Latén G Y2A 017-4216
(1 Danfoss A/S, 06-2002 DKACT.PD.P10.D3.05 31



Presostatos y termostatos, tipo RT

Danfoss no acepta ninguna responsabilidad por posibles errores que pudieran aparecer en sus catalogos, folletos o cualquier otro material impreso, reservandose el derecho de alterar sus
productos sin previo aviso, incluyéndose los que estén bajo pedido, si estas modificaciones no afectan las caracteristicas convenidas con el cliente. Todas las marcas comerciales de este
material son propiedad de las respectivas compaiiias. Danfoss y el logotipo Danfoss son marcas comerciales de Danfoss A/S. Reservados todos los derechos.
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