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Tekniset tiedot

Pehmeéakéaynnistimet, MCI 3, MCI 15, MCI 25, MCI 30 I-O ja MCI 50 I-O

Johdanto

23D assee

Pl

MCI pehmeékaynnistimetovat suunniteltu vaihtovir-
taisten kolmivaihemoottoreiden pehmeééan kaynnis-
tykseen ja pysaytykseen, joka merkitsee kaynnis-
tyksen virtapiikkien véhenemisté ja korkeiden kayn-
nistysmomenttien haitallisten vaikutusten haviamis-
ta.

Digitaalisesti kontrolloidussa pehmeékaynnistimessa
on tarkat sdatémahdollisuudet ja se on yksinkertai-
nen asentaa. Ohjaimessa on erikseen saadettavat
kiihdytys- ja hidastusramppien ajat.

Saadettavan lahtdmomentin ja potkukdynnistyksen
(kick start) ansioista, ohjain voidaan optimoida
melkein mihin tahansa sovellukseen.

MCl tuotteita kaytetddn moottorisovelluksissa jotka
vaativat pehmean kdynnistyksen ja/tai pysaytyksen
kuten kuljettimissa, tuulettimissa, pumpuissa, kom-
pressoreissa ja erittéin hitaissa kuormituksissa. MCl
pehmeékéaynnistimet ovat myds ihanteellisia tahti/
kolmiokaynnistimien korvaamiseksi.

Ominaisuudet

e Sé&adettava kiihdytysaika:
0-10 sekuntia, MCI 3, MCI 15 ja MCI 25
0-20 sekuntia, MCI 30 I-O
0-30 sekuntia, MCI 50 I-O
e Sé&adettdva hidastusaika:
0-10 sekuntia, MCI 3, MCI 15, ja MCI 25
0-20 sekuntia, MCI 30 I-O
0-60 sekuntia, MCI 50 I-O
e Saadettédva ensikdynnistysmomentti: 0-85%
e Potkukaynnistystoiminta (kick start)
e Universaalinen ohjausjénnite,
24-480 V AC/DC

¢ Vaihevahti

¢ Automaattinen soveltaminen 50/60 HZ:iin

¢ Rajoittamaton maara kaynnistys/pysaytys
toimintoja tunnissa

e LED toimintanayttd

¢ Unlimited start/stop operations per hour

Sisdanrakennettu varistori ylijannitesuo-

jana

Kompakti modulimalli

DIN rail mountable

EN 60947-4-2

CE ja cULys (UL 508)

Saatoparametrit

Moottorin momentti
(jannite) aika

100%

Valittavana
potku-
kaynnistys

0%

Kiihdytysrampin

Séaadettava starttimomenti

Hidastusrampin
aika

DANFOSS
A37-238.10

Aika
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DKACT.PD.C50.G2.20




Dacifold

Tekniset tiedot

Pehmeéakéaynnistimet, MCI 3, MCI 15, MCI 25, MCI 30 I-O ja MCI 50 I-O

Tuotteet Jannite Moottorinvoima|  Moottoriteho Mitat Tyyppi Apu- Koodinumero
maks. maks. koskettimet
208 - 240 V AC 3A 0.7 kW /1 HP |22.5 mm:n modul{ MCI 3 - 037N0073
208 - 240 V AC 15A 4.0 kW /5.5 HP| 45 mm:n moduli| MCI 15 - 037N0037
208 - 240 V AC 25A 7.5 kW /10 HP | 90 mm:n moduli | MCI 25 - 037N0038
208 - 240 V AC | 25A (30A)* | 11 kW /15 HP*| 90 mm:n moduli| MCI 30 I-O| I-O, Ohitus 037N0069
208 - 240 V AC | 35A (50A)* | 15 kW /20 HP*| 180 mm:n moduliji MCI 50 I-O| [-O, Ohitus 037N0089
400 - 415 V AC 3A 1.5 kW /2 HP |22.5 mm:n modul| MCI 3 - 037N0074
440 - 480 V AC 3A 1.5 kW /2 HP |22.5 mm:n modul{ MCI 3 - 037N0084
400 - 480 V AC 15A 7.5 kW /10 HP | 45 mm:n moduli | MCI 15 - 037N0039
400 - 480 V AC 25A 11 kW /15 HP | 90 mm:n moduli| MCI 25 - 037N0040
400 - 480 V AC | 25A (30A)* | 15 kW /20 HP*| 90 mm:n moduli| MCI 30 I-O| I-O, Ohitus 037N0070
400 - 480 V AC | 35A (50A)* | 22 kW / 30 HP*| 180 mm:n moduli MCI 50 I-O| 1-O, Ohitus 037N0090
550 - 600 V AC 3A 2.2 kW /3 HP [22.5 mm:n modul{ MCI 3 - 037N0075
500 - 600 V AC 15A 7.5 kW /10 HP| 45 mm:n moduli| MCI 15 - 037N0041
500 - 600 V AC 25A 15 kW /20 HP | 90 mm:n moduli| MCI 25 - 037N0042
500 - 600 V AC | 25A (30A)* |18.5 kW /25 HPT 90 mm:n moduli| MCI 30 I-O| [-O, Ohitus 037N0071
500 - 600 V AC | 35A (50A)* | 30 kW / 40 HP*| 180 mm:n moduli MCI 50 I-O| [-O, Ohitus 037N0091
* Jos kaytetdan ohituskontaktoria

Teknisia tietoja

Léhtévirta MCI 3 MCI 15 MCI 25 MCI 30 I-O MCI 50 I-O

Nimellisvirta maks. 3A 15A 25A 30A 50A

(Jos ohitus paalla)

(Jos ohitus paalla)

Motor size at:

AC-53a Asynkroniset
moottorit

AC-53b Asykroniset
moottorit ohitustoiminnollal
AC-58a Tiiviit
jaéhdytyskompressorit

3A:AC-53b:5-5: 10

- 15A: AC-53a: 8-3:100 - 3000

- 15A: AC-58a: 6-6 : 100 - 3000

25A: AC-53a: 6-5: 100 - 480

25A: AC-58a: 6-6 : 100 - 480

208 -240V AC 0.1-0.7 kW (0.18-1 HP) 0.1-4.0 kW (0.18-5.5 HP) 0.1-7.5kW (0.18-10 HP) 0.1-11 kW (0.18-15 HP) 0.1-15kW (0.18-20 HP)
400- 480V AC 0.1-1.5 kW (0.18-2 HP) 0.1-7.5 kW (0.18-10 HP) 0.1-11 kW (0.18-15 HP) 0.1-15kW (0.18-20 HP) | 0.1-22kW (0.18-30 HP)
550 - 600V AC 0.1-2.2 kW (0.18-3 HP) 0.1-7.5kW (0.18-10 HP) 0.1-15kW (0.18-20HP) | 0.1-18.5kW (0.18-25 HP) | 0.1-30 kW (0.18-40 HP)
Maks. vuotovirta 5mA

Min. toimintavirta 50 mA

Ylikuormituksen releluokka Clase 10

Sulakesuojaus:

Koordinaatio Tyyppi 1 25A gL/gG 50 A gL/gG 80 Agl/gG 80 Agl/gG 125 AgL/gG
Koordinaatio Tyyppi 2

12t (t = 10ms) 72 A’s 1800 A%s 6300 A%s 6300 A?s 25300 A%s
Kéayttéluokka:

25A: AC-53a:6-5:100-480
30A: AC-53b: 5-5: 30

25A: AC-58a:6-6:100-480

35A: AC-53a: 6-6 : 100-120
50A: AC-53b: 6-6 : 30

Ohjauspiiri

Ohjausjannite

24 -480 V AC/DC

Maks. kytkentéjannite 20.4V AC/DC
Min. poiskytkentdjénnite |5V AC/DC
Maks. ohjausvirta

levossa 1mA

Maks ohjausjénnite /

teho 15mA /2 VA
Maks. vasteaika 70 ms

Kiihdytysramppi

Saadettava 0:sta 10:een sekuntiin

0-20 sekuntia

0-30 sekuntia

Kiihdytysramppi

Séaadettava 0:sta 10:een sekuntiin

0-20 sekuntia

0-60 sekuntia

Lahtémomentti

Saadettava valilta 0 - 85% nimellismomentista valinnaisella

SCR apukoskettimet, valinnaise]
Maks. jannite/voimakkuus
(AC-14, AC-15)

24-480VAC/05A

24-480VAC/1.0A

Maks. sulake Pt (t = 10ms)

10 A gL/gG, I’t max. 72 A%s

EMC hairidnsieto ja emissio

EN 60947-4-2 mukaisesti

Eristysominaisuuksia

Dielektrinen lujuus, U;

660 V

AC

Pulssiresistanssi, U,

4 kV

Asennusluokka

4

DKACT.PD.C50.G2.20
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Dacifold

Tekniset tiedot

Pehmeéakéaynnistimet, MCI 3, MCI 15, MCI 25, MCI 30 I-O ja MCI 50 I-O

Teknisia tietoja (jatkoa)

MCI 3 MCI 15 MCI 25 MCI 30 I-O MCI 50 I-O

Tahohéavio*), osittainen kaytto: 4W 2W/A 3 W/A
Tahohéavio*), jatkuva kaytto: 4W 2 W/A x Tydjakso 3 W/A x Tybjakso
Kayttélampétila -5°C — 40°C

Jaahdytys Luonnollinen konvektio

Asennus Vertikaallinen +/- 30°

Maks. ymp.lampétila iiman mitoitusmuutoksia | 60°C, katso mitoitus sivo 8

Varastointilampétila —20°C — 80°C

Kotelointiluokka IP20/3 IP10/3
Materiaalit

Kotelo Itsestdén sammuva PPO UL94V1

Jaandtitysrima Anodisoitua alumiina

Pohja Séankdsinkitty teras

*) liman ohituskontaktoria

Toimintadiagrammi
Paajannite L1, L2, L3 e
Ohjausjénnite (A1, A2) — ee—— 2 Seeee— é%
Moottorijannite (T1, T2, T3) e
LED2 # | T L Juum
Apukoskettimet: | | } | }
23-24 Ohitus 4 e 000 e——
13-141-0

Pehmeéakéynnistys-toiminto Kiihdytysramppi Pehmed pyséytys

Kiihdytysrampin aikana kaynnistin liséa asteittain
moottorijannitetté kunnes se saavuttaa taydellisen
jannitteensa. Moottorin nopeus riippuu moottoriak-
selissa olevasta todellisesta kuormituksesta.
Vahan kuormitettu moottori tai ilman sita saavut-
taa taydellisen nopeutensa ennen kuin jannite on
saavuttanut maksimiarvonsa. Todellinen ramp-
piaika lasketaan digitaalisesti eika siihen vaikuta
verkkotaajuus eika kuorman vaihtelut tai muut
parametrit.

Lahtémomentti

Lahtdmomenttia kaytetdan kaynnistyksen alku-
jannitteen saatamiseksi. Talla tavoin on mahdol-
lista sovittaa kdynnistin sovellukseen joka vaatii
suuremman kaynnistysmomentin. Sovelluksissa
joissa kaynnistysmomentti on korkea, laskettua
lahtémomettia voidaan kayttad yhdessé potku-
kaynnistystoiminnon (kick start) kanssa.
Potkuk&ynnistystoiminto on 200 ms:n ajanjakso
jonka aikana moottori vastaanottaa tdyden
jannitteen.

Hidastuksen aikana ohjain pienentaa asteittain
moottorijannitetta joka merkitsee momentin ja
virran vdhenemistd. Seurauksena moottorin no-
peus pienenee. Pehmean pysaytyksen ominai-
suudet ovat sopivia nesteiskun ja kavitaation
vélttdmiseksi pumpuissa ja my0s valttddkseen
tavaroiden kallistumisen tai kaatumisen kuljet-
timilla.

Apukoskettimet, valinnaiset
Apukoskettimet ovat mahdollisia SCR teknolo-
gian johdosta ja toimivat vaihtovirralla.

1-O kosketin(13-14)

Kosketin pysyy kiinni niin kauan kun kdynnistin
vastaanottaa ohjausvirtaa; katso toimintadia-
grammia.

Ohituskosketin (23-24)

Kosketin on suunniteltu ohituskontaktorin lisaa-
mista varten. Kosketin on kiinni silloin kun ohjain
on muuttumattomassa tilassa, katso toiminta-
diagrammia.

LED toimintanayttd

LED tilanaytto:
LED 1

LED2

DANFQOSS

A37-240.10

Verkko- tai
kuormavirhe

Hidastus-
ramppi

Odotus- Kiihdytys-
tila ramppi

Taysi
kuorma

© Danfoss A/S 01-2003
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Tekniset tiedot

Pehmeéakéaynnistimet, MCI 3, MCI 15, MCI 25, MCI 30 I-O ja MCI 50 I-O

Kaapelointi
MCI 15, MCI 25 MCI 30 I-O MCI 50
=
00
£5
B — °
11 12 on
1/L1 3/L2 5/L3 ° X 2 1/L1 3/L2 5/L3 A1 T 32503 Al 13 23 112
E}I % % % o O O
2/T1 4/(1)'2 6/T3 A1 ° A2 2/T1 4/T2 6/T3 A2 13 14 23 24 E} ©c o
2/T14/T2 6/T3 A2
I— — —
o
a5 ]
M £3 2%
S5 5
&5

Moottorin ylikuorma- ja

oikosulkusuoja

Moottorin ylikuorma- ja oikosulkusuoja
saavutetaan helposti asentamalla moottorin-
suojakytkin virransyéttépuolelle. Valitse se

seuraavasta taulukosta kuorman
nimellsivirran mukaan.

On huomioitava maksimi oikosulkuvirran
katkaisukyky. Lisatietoja varten katso
moottorinsuojakytkimen teknista esitetta.

380-415 V AC
Moottorikuorman | Pehmeé&kaynnistin | Pehmedkéynnistn |Moottorinsuojaktykin Moottorinsuojaktykin Maks. oikosulkuvirta
nimellisteho A Tyyppi It value Tyyppi Koodinumero Koordinaatio 2
0.40 - 0.63 MCI 15 1800 A%s CTI 25M 047B3143 100 kA
0.63 - 1.0 MCI 15 1800 A?%s CTI 25M 047B3144 100 kA
1.0-1.6 MCI 15 1800 A?%s CTI 25M 047B3145 100 kA
16-25 MCI 15 1800 A%s CTI 25MB 047B3153 100 kKA
25-4.0 MCI 15 1800 A%s CTI 25MB 047B3154 100 kA
4-6.3 MCI 15 1800 A?%s CTI 25MB 047B3155 4 kA
6.3 - 10 MCI 15 1800 A%s CTI 25MB 047B3156 1.5 kA
10 - 16 MCI 15 1800 A%s CTI 25MB 047B3157 2.5 kA*)
14.5 - 20 MCI 25/30 I-O 6300 A%s CTI 25MB 047B3158 1.8 kKA
18 - 25 MCI 25/30 I-O 6300 A%s CTI 25MB 047B3159 1.5 kKA
18 - 25 MCI 25/30 I-O 6300 A%s CTI 45MB 047B3163 1.3 kA
23 - 32 MCI 50 I-O 25300A%s CTI 45MB 047B3164 6 kA
32 - 45 MCI 50 I-O 25300A2%s CTI 45MB 047B3165 4 kA
40 - 63 MCI 50 I-O 25300A2%s CTI 100 047B3014 5 kA
*)Tyypin 2 koordinaatio saavudetaan vain MCI 25:11&
Mitat
mm (tuumissa) MCI 3
avava . P w—
2 0 O MCI3
Motor Contro\ler
wg
- ©
56 Ce
S 6 O § 0 O I =5
MCI3  os57n0074. A\_\wj 2 AT
2A21 4(®2 E®{ 3
CAwAW) ~
- 225 |o 1235 ||, 45 2
(8.85) (4.86) 0.18 %%

DKACT.PD.C50.G2.20
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Dacifold

Tekniset tiedot Pehmeéakéaynnistimet, MCI 3, MCI 15, MCI 25, MCI 30 I-O ja MCI 50 I-O
Mitat - o5 -
mm (tuumissa) MCI 15 5 (0.33)7“
. MTEouo]
=]

- - 30 4.3 120 .38
24.5 (1.18) (0.17) (4.72) (0.15)
(0.18N
o U < <& y
000000 o ; = T
_ T I
) el — 28 %L <R
SO — = hgi q il e — [
e *ﬁf*fj =z ﬁp d L ¢
o~ § 8=
000000 N S ¢$
N = 3
< 45 . 128.1
1.77) (5.04) — ™

MCI 25, MCI 30 I-O

8.5(0.33)—11 f—

Jgioo

Danfoss
A37-243.10

43

30 .
0.17)

OO0OO 000000

+(D

le— 120(4.72) —»| e

=
o

)
S
o
o

(0.09)
12.4(0.49)

'

100(3.94

|
|
? # ?
R
L
3(0.31)4
110(4.33)
. 94(;70) e

O00OO 000000
w1

le— 90(3.54) —»| 128(5.04) — =

’47

MCI1 50 1-O

2 11(0.43) f—

ﬁ

82 =] =] o o o
goooooooo

Uguoguu

30
120(4.72
s '18£ @2 4(0.16) 135(5.32) l=—4(0.16)
—Y ) e Bl

o)
O O OOO 000000000

|
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|
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i
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Dacifold

Tekniset tiedot Pehmeéakéaynnistimet, MCI 3, MCI 15, MCI 25, MCI 30 I-O ja MCI 50 I-O

Toiminta korkeissa
lampétiloissa

Jos pehmedkaynnistintd kaytetdan ilman ohituskontaktoria:

Ympérista- Jaksoton toiminta
lampétila MCI 3 MCI 15 MCI 25 MCI 30 I-O MCI 50 I-O
40°C 3A 15 A 25 A 25 A 35 A
50°C 2.5 A* 12.5A 20 A 20 A 30 A
60°C 2.0 A* 10 A 17 A 17 A 25 A
* Min 10 mm asennusvali tuotteiden vélissa
Ympéristalampétila Tyojaksoalue (toim. maks. aika 15 minuuttia)
MCI 15 MCI 25 MCI 30 I-O MCI 50 I-O
40°C 15 A 100%:llat yojaksosta 25 A (00%:llat yojaksosta 25 A 100%:llatydjaksosta | 50 A 65%:llatydjaksosta
50°C 15 A 80%:llat yojaksosta 25 A 80%:llat yojaksosta 25 A 80%:llaty6jaksosta 50 A 65%:llatydjaksosta
60°C 15 A 65%:llat yojaksosta 25 A 65%:llat yojaksosta 25 A 65%:llaty6jaksosta 50 A 45%:llatydjaksosta

Jos penmedékéaynnistimessé kaytaan ohituskontaktoria:

Ambient
temperature

MCI 15

Jaksoton toiminta
MCI 25

MCI 30 I-O

MCI 50 I-O

40°C

15

25

30

50

50°C

15

25

30

50

60°C

15

25

30

50

MCI pehmeékaynnistin voidaan
vaihtoehtoisesti suojata ylikuumenemiselta
asettamalla termostaatti laitteen oikealla
puolella olevaan loveen.

Lampobsuoja

UP 62 termostaatin koodinumero: 037N0050

Termostaatti kytketdan sarjassa paakon-
taktorin ohjausvirtapiiriin. Kun l[ampétila
ylittdd 100°C, kaynnistin kytkeytyy pois
paélta. Piiriin uudelleen paélle kytkemista
varten on resetoitava manuaalisesti.

Kytkent& diagrammi selitetdadn sovellus-
esimerkeissa.

o
n I
0
o«
)
Zn
<m
a<

MCI kontaktori on suunniteltu asennettavaksi
pystysuoraan asentoon. Mikali se asenne-
taan vaakasuoraan asentoon on kuorman
virtaa alennettava 50%.

Asennusohjeet

DANFOSS
A37-232.10

Q00000

Kontaktori ei vaadi vapaata sivutilaa.

min.30mm

OV v

000000

000000

Kahden pystysuoraan asennetun kontaktorin
valiin on jatettdva vahintdan 80 mm (3.15")
vapaata tilaa.

min.80mm

Kontaktorin yl&- ja alareunan ja seinén valiin
on jatettdva vahintddn 30 mm (1.2") vapaata
tilaa.

000000

Q00000

min.30mm

7

000000

8 DKACT.PD.C50.G2.20
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Dacifold

Tekniset tiedot Pehmeéakéaynnistimet, MCI 3, MCI 15, MCI 25, MCI 30 I-O ja MCI 50 I-O

Sovellusesimerkkeja Lampdsuoja

Esimerkki 1 Esimerkki 2 ] _
Termostaatti voidaan yhdistaa sarjaan pehmes- ~ Termostaatti on kytketty sarjaan kontaktorin
ohjauspiirin kanssa. Kun jaahdytysprofiilin

kéynnistimen ohjaustulon kanssa. Kun jaahdyt- hjaust Kan L

tysprofiilin 1ampétila ylittad 100°C:tta, kdynnistin ~ lampétila ylittéd 100°C:tta, kontaktori kytkeytyy

kytkeytyy pois p&alta. pois paalta. Piirin uudelleen kytkemiseksi on
suoritettava manuaalinen resetointi.

Huomio: Kun lampétila on laskenut noin

30°C, kaynnistin kytkeytyy péalle uudelleen.
Tama ei sovi erdille sovelluksille.

t
t
o Ulo \H/_ H L
OOOO?{OO%% 0000 coo0d
1) 112
° o
° o
° o
o
C —
OOU(%O OL;JOOO OO0 O ocoo000 25
~Uc w W 25

Sarjaohjattu pehmeékéynnistys
Kun C1 kontaktori aktivoituu, pehmeédkayn- L1 L2 L3

nistin kaynnistdd moottorin kiihdytysramppi- ja @gﬁ T T T

DANFOSS
37-244.10

momenttisdatéjen mukaisesti.

Kun C1 kontaktori kytketdan pois paalta

moottori sammuu heti. ;Z--
Tassa sovelluksessa kontaktorissa ei ole I>[1>]1>

kuormitusta kytkentdvaiheessa. Kosketin

yllépitaa ja kytkee pois paaltd moottorin
nimellisvirran.
MCI[/t13/2 5/L3 1 12
o o o o
o
2/714/72 6/T3 A1 A2

© Danfoss A/S 01-2003 DKACT.PD.C50.G2.20



Dacifold

Tekniset tiedot

Pehmeéakéaynnistimet, MCI 3, MCI 15, MCI 25, MCI 30 I-O ja MCI 50 I-O

Sovellusesimerkkeja

(jatkoa)

Tulo-ohjattu pehmeé&kéynnistin

Kun ohjausvirtaa sy6tetddn Al:een ja A2:een,
MCI pehmeakaynnistin kdynnistdd moottorin L1 L2 L3
kiihdytysramppi- ja momenttisdatdjen

e =
| B
e

—0
DANFOSS
37-245.10

Kun ohjausjannite kytketddn pois paélta, moot-
tori pysahtyy pehmeasti hidastusramppisaato- ] ::'
jen mukaan. I>11>1>

Valittdéméaéan pysaytykseen on hidastuksen
ramppiaika sadadettava arvoon 0.

MCI /LT3 /175713 1 12

. ]

Q
2/T14/T2 6/T3 Al

° A2
L o
M

Suunnanvaihtokontaktorin ja pehmeékaynnistimen yhdistelma

Pehmeakéynnistys ja pyséhdys
Moottorin pehmeé& suunnanvaihto saadaan L1 L2 L3
helposti asettamalla pehmeakéynnistimeen I
suunnanvaihtokontaktori. %

DANFOSS
37-246.10

Suunnanvaihtokontaktori, tyyppia RCI, maarit- |
telee pydrimissuunnan, eteen tai taaksepain, ja —
MCI pehmeéakaynnistin kdynnistéa tai pysayt-
td& moottorin pehmeasti.

Pelkk& pehmeédkaynnistys

Mikali pehmeékéaynnistys ei ole tarpeellista, RCI
sovellutusta voidaan yksinkertaistaa kytkemal- 1/L13/12 5/15 Al 11 12
1& pehmedakaynnistimen ohjauspiiri sarjaliittimiin
kuten on selitetty kohdasa Linjaohjattu peh-
medkdynnistys (katso esimerkkia sivulla 9).

Q (0]
On sallittava noin 0,5:n sekunnin viive 2/T14/12 8/T3 A2 AS A4

eteenpain pyodrimisen ja taaksepéin pydrimisen : ©
vélille moottorin pyséhdyksen aikana o
kehittdmén jénnitteen vaikutuksen L 5
vélttamiseksi.

RCI elektronisen suunnanvaihtokontaktorin MCIf/L13/2 5/03 11 12
sijasta voidaan kayttaa elektromekaanista ? e °
suunanvaihtokontaktoria. Koska kaytéssa on

pehmeédkaynnistin suunnanvaihtokontaktoria ei
altisteta korkeille virtapiikeille. Taméa merkitsee L
pidempéaa kayttoikaa elektromekaaniselle 2/T1 4/T2 6/T3 Al A2

suunnanvaihtokontaktorille. L o

10

DKACT.PD.C50.G2.20 © Danfoss A/S 01-2003



Dacifold

Tekniset tiedot Pehmeéakéaynnistimet, MCI 3, MCI 15, MCI 25, MCI 30 I-O ja MCI 50 I-O

Sovellusesimerkkeja MCI ohituskontaktorilla

(jatkoa) A . oo o .
Jos MCl-pehmeékéaynnistin on ohitettu kontak- kytkentékaaviota alla ja toimintadiagrammia
torilla niin siina ei esiinny tehohé&vidita.Ohitettu sivu 5.
MCI:ta voidaan kuormittaa taulukon ukaam; Koska ohituskontaktori kytkeytyy ylésrampin
sivu 8. jalkeen niin sen mitoitukseen voidaan soveltaa
Ohituksen ohjauskosketin on MCl:ssé sisaan- AC-1 kuormitusluokkaa.

rakennettuna ja sita on helppo soveltaa;kts

Danfoss
37-247.11

CTl

L1 3/L2 53 A1 11 12
o] o] (o] [¢] [¢]

2/T1 _4/T2 6/T3 A2 13 14 23 24

A1l

A2
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Danfoss ei vastaa luetteloissa, esitteissa tai muissa painotuotteissa mahdollisesti esiintyvista virheista. Danfoss pidattaa itselleen oikeuden tehda ennalta iimoittamatta tuotteisiinsa muutoksia,
myds jo tilattuihin, mikali tdma voi tapahtua muuttamatta jo sovittuja suoritusarvoja. Kaikki tdss& materiaalissa esiintyvat tavaramerkit ovat asianomaisten yritysten omaisuutta. Danfoss ja

Danfoss-logo ovat Danfoss A/S:n tavaramerkkeja. Kaikki oikeudet pidatetaan.

Oy Danfoss Ab

Kivenlahdentie 7
FIN-02360 Espoo
FINLAND

Tel.: +358 9 802 81
Fax.: +358 9 802 8425

E-mail:
email@danfoss.fi

Danfoss AS

Parnu mnt. 139 F
EE-11317 Tallinn
ESTONIA

Tel.: +372 6 59 33 00
Fax.: +372 6 59 33 01

E-mail:
danfoss@danfoss.ee

SIA Danfoss

Skanstes iela 13
LV-1013 Riga
LATVIA

Tel.: +3717 339 166
Fax: +371 7 361 313

E-mail:
danfoss@danfoss.lv

UAB Danfoss

Smolensko g. 6
LT-2600 Vilnius
LITHUANIA

Tel.: +370 2 335 066
Fax.: +370 2 335 355

E-mail:
danfoss.@danfoss.It
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