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Dacifold

Tekniset tiedot

Pehmeé&kéaynnistin, MCI 25 B jarrulla

Johdanto
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MCI 25 B pehmeéakaynnistin jarrulla on
suunniteltu vaihtovirtaisten kolmivaihemoot-
toreiden pehmeaan kaynnistykseen ja
pysatykseen.

Digitaalisesti kontrolloidussa pehmea-
kaynnistimessa on tarkat séadét ja useita
toimintoja. Kiihdytysaika, kaynnistys- ja
jarrutusmomentti ovat helpposaéatoisia.
Jarrutuksen aikana, MCI 25 B lahettaa
tasavirtaa moottorin jokaiseen kaamiin
kehittden tehokkaan jarrutuksen.
Automaattinen pysahtymisen havaitseminen
takaa varman toiminnan.
Paikallistamissovelluksissa voidaan kayttaa
hitaan nopeuden toimintaa.

MCI 25 B ohjainta kaytetédén vaativissa
jarrusovelluksissa kuten sahoissa,
nostureissa, automaattiovissa, jne.

Ominaisuudet

» Saadettava kiihdytysaika: 0-10 sekuntia
e Saadettava kaynnistysmomentti: 0-85%
potkukaynnistyksella (kick start) tai ilman
» SaAadettava tasavirta injektiojarru:
0-50 A DC.
* Nopea jarru automaattisella moottorin
magneetialueen véhentgjalla
e Automaattinen pysahdyksen
havaitseminen
« Universaalinen ohjausjénnite:
24-480 V AC/DC
* Alhaisen nopeuden toiminto: 7,5% tai 10%
nimellisnopeudesta

¢ SCR apukoskettimet rinnakkaiskytkennan
ulkoiselle ohjaukselle, «I-O» ja
mekaaninen jarru kytkennat

* Automaattinen vaihehavion havaitseminen

¢ Toiminta 50/60 Hz

* Rajaton maaraa kaynnisty/pysaytys
toimintoja tunnissa

e IP20

« Kompakti modulimalli DIN-kiskoon
asennettavaksi

e EN 60947-4-2

e CE, C-tick ja UL hyvéksynnéat

Saatdparametrit

Kiihdytyksen
ramppiaika
0-10 sekuntia

Moottorimomentti
(jannite)
100%

Saadettava
potkukaynnistys

0%

85% nimellismomentista

Kéynnistysmomentti max.

A37-217.10.12.02

DANFOSS

Alhainen
nopeus
7,5% ¢ai 10%
Aika

B

Jarrutusmomentti
0-50 A
Valintataulukko Jannite Moottori- Moottori- Ohjaus- Mitat Koodinumero
teho teho jannite V
V AC maks. AC/DC
208-230 25 A 7.5 kW/10 HP 24-480 90 mm:n moduli 037N0061
400-480 25 A 11 kW/15 HP 24-480 90 mm:n moduli 037N0062
DKACT.PD.C50.E2.20 ©Danfoss A/S 12-2001 3



Tekniset tiedot

Pehmeé&kéaynnistin, MCI 25 B jarrulla

Teknisia tietoja

Ohjauspiirin ominaisuuksia
Ohjausjannitealue

24-480 VV_ AC/DC

Maksimi kytkentajannite 20.4 V AC/DC
Minimi pois kytkentajannite 5V AC/DC
Maks. ohjausvirta levossa 1 mA
Maksimi ohjausjannite/teho 15 mA/ 2 VA
Maks. vasteaika 70 ms

Kiihdytyksen ramppiaika

Saéadettava 0 - 10 sekuntia

Jarrutusvoimakkuus

Saadettava 0 - 50 A

Lahtdmomentti

Saéadettava, 0 - 85% nimellismomentista
pikakaynnistyksella

SCR apukoskettimet, maks. jannite/voimakkuus

24-480 V AC / 0.5 A (AC-14, AC-15)

SCR apukoskettimet, maks. sulakkeet

10 A gL/gG, It max. 72 A%s

Standardimalli

CE merkinnat EN 60947-4-2:n mukaisesti

EMC hairinsieto

EN 50082-1 ja EN 50082-2 mukaisesti

Lahtovirta

Tyovoimakkuus (AC-3, AC-53a) maks.

25 A

Moottorin koko:

Nimellisindeksi

208-240 V AC 0.7-7.5 kW (1-10 HP)
400-480 V AC 1-11 kW (1.5-15 HP)
Maks. vuotovirta 5 mA

Min. kayttovirta 50 mA
Ylikuormitusreleen luokka LuokkalO
Sulakesuoja

Koordinaatio tyyppi 1 80 A gL/gG
Koordinaatio tyyppi 2 It (t=10 ms) | 6300 A2S

Liukurengasmoottorit:25 A AC-52a: 4-13 :100-3000

Asynkreniset-moettorit—25-A-AC-53a:-8-3——100-3000

Eristys

Dielektrinen Tujuus U, 660 V AC

Pulssiresistanssi, Uﬂ, 4 kV

Asennusluokka 1
Toimintalampétilat

Tehohavid, jaksoton toiminta 2 W/A

Tehohavio, jaksollinen toiminta 2 WI/A x per jakso

Ympariston lampétila —5°C - +40°C

Jaahdytys

Luonnollinen konvektio

Asennus

Pystysuora +/- 30°C

Maks. ymparistdlampétila rajoitetulla
lampétila-alueella

60°C, katso edempana korkeiden lampétilojen
vahennystaulukkoa

Varastointilampétila —20°C - +80°C
Kotelointiluokka IP20/3

Materiaalit
Ulkokuori PPO UL94V1 itsesammuvaa
Jaahdytysprofiili Anodisoitua mustaa alumiinia
Alusta Galvanisoitua terasta

DKACT.PD.C50.E2.20
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Tekniset tiedot

Pehmeé&kéaynnistin, MCI 25 B jarrulla

Etupaneelin selostus

o U o

Ohjaustulot

DANFOSS
A37-223.10

1/L13/L25/L3 R S

Motor Controller with Brake
MCI 25B

Ur: 660 V Ugnp: 4 kW
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Jarrutusmomentin saatd, saadettava
1/L13/L2 5/L3 R 13 14 23 24
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Toimintamuodon valitsin,
alhaisen nopeuden valinta ja
12 apukoskettimien toiminnot
)

|

| 0 - 10 sekuntia

Kaynnistysmomentin séato,
| — saadettava valilta 0 - 85%,
potkukaynnistyksella tai ilman

——

LED toiminta- ja virhenayttd

—~]

auv uu

Apukoskettimet (SCR)

Toimintadiagrammi

Paajannite L1, L2, L3
Kéaynnistyskomento

DANFOSS
A37-222.12

Alhaisen nopeuden komento

Jarrutuskomento
Moottorijannite T1, T2, T3

Jarru paalla

Apukoskettimet:
23-24 derivaatio

1314 10 . —

1314 (™)

1. Kun kaytetddn sarjajannitettd, jarru pysayttdd automaattisesti pydrivan moottorin.
2. Apukoskettimien 13-14 toiminta on valittavissa: «kaynnistys-pysaytys» tai «mekaaninen jarru».

Pehmeakaynnistys

Kiihdytysramppi

Kiihdytysrampin aikana, ohjain lisééa
asteittain moottorin jannitettd kunnes tama
saavuttaa kokonaisjannitteensa. Moottorin
nopeus riippuu moottoriakselin todellisesta
kuormasta.

Vahan kuormitettu tai ilman kuormaa oleva
moottori saavuttaa tdyden nopeutensa en-
nen kuin jannite on saavuttanut tayden ar-
vonsa.

Todellinen ramppiaika lasketaan digitaali-
sesti ja siihen ei vaikuta verkon taajuus tai
kuorman muutokset.

Lahtémomentti

Lahtdmomenttia kaytetddn kaynnistyksen
alkujannitteen saatamiseksi. Nain on mah-
dollista sovittaa ohjain sovellukseen joka
vaatii korkeamman kaynnistysmomentin.
Korkeamman kaynnistymomentin sovelluk-
sissa lahtdmomentti voidaan yhdistaa potku-
kaynnistystoiminnon (kick start) kanssa.
Potkukaynnistystoiminto on 200ms:n jakso
jonka aikana moottori vastaanottaa tayden
jannitteen.

DKACT.PD.C50.E2.20
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Tekniset tiedot

Pehmeé&kéaynnistin, MCI 25 B jarrulla

Jarrutoiminto

Jarru kehitetddn syottamalla tasavirtaa
véliltd 0 - 50 A moottorin jokaiseen kaamiin.
Jarrua voidaan kayttdd moottoreissa joissa
on tahti- ja kolmiokytkennat mutta jarru on
tehokkaampi niissd moottoreissa jotka ovat
kytketty tahteen.

Huomio: Jos moottorin ja MCI-B:n vélille
on asennettu kontaktori ei sitd saa avata
jarrutoiminnon aikana silla se saattaa
aiheuttaa kontaktorivian.

T10

-1 DC
T20
130 +| DC

DANFOSS
A37-221.11

Saato

Jarrutuksen todellista momenttia ohjataan
epasuorasti sdatamalla jarrutuksen jannitet-
té. Jarrutusjannite voidaan saataa valille O -
15 V. Pienet moottorit vaativat suhteellisen
korkean jarrutusjannitteen kun taas suuret
moottorit vaativat suhteellisen alhaisen
jarrutusjannitteen. Nain ollen, jarrutusjannite
tulee sdataa sovelluskohtaisesti. Ennen
uutta soveltamista sddda jarrutusmomentti
arvoon 1. Liséa tatd arvoa asteittain kunnes
haluttu jarrutusaika on saavutettu.

Automaattinen pysahdyksen havainto
Jarrutustoimintoa kaytettaessa, MCI-B saa
moottorin pysahtyméaén ennen kuin se
kytkee jarruvirran pois.

Jos moottori ei pysahdy 30:ssé& sekunnissa
tasavirtajarru irtaantuu ja ohjain ilmoittaa
«brake failure» tilan («jarruvirhe»).

Pysahdyksen automaattinen havaitseminen
suoritetaan tarkastelemalla moottorin DC
jarruvirtaa ja havaitsemistarkkuus riippuu
oikein sdadetysta jarrusta. «Ei pydrimis»
piste rijppuu moottorin koosta ja jarrujéan-
nitteen saadosta. Jos moottorin jannite on
saadetty liian alhaiseksi jarru kytkeytyy pois
paaltd ennen kuin moottori on taysin
pyséhtynyt. Kuitenkin, jos jarrun jannite on
liian korkea, havaitsemisalueen
ulkopuolella, moottori ei sammu ennen kuin
jarruvirhe on kestanyt 30 sekuntia.

Pienet nopeudet

Alhaisen nopeuden toiminto on kehitetty
lyhyille kayttojaksoille joissa vaaditaan
tarkkaa paikotusta.

Toiminolla on kaksi valittavaa alhaista
nopeutta: 7,5% tai 10% nimellisnopeudesta.
Sovellusesimerkki: nosturit.

Momenttitaso riippuu mootorista ja valitusta
alhaisesta nopeudesta, yleensa 25-40%
nimellismomentista. Alhaisen nopeuden
toiminnon aikana moottorin virta kasvaa 2 -
2,5 kertaiseksi nimellisvirrasta.

Apukoskettimet

Apukoskettimet ovat mahdollisia SCR
teknologian johdosta ja ne toimivat vain
vaihtovirralla.

13-14 kosketin

13-14 kosketin voidaan valita kahdelle eri
toiminalle: «I-O» tai «mekaaninen jarru». Jos
valitaan «I-O» toiminto, kosketin pysyy
suljettuna silla aikaa kun annetaan kayn-
nistyskomento, katso toimintakaaviota. Jos
valitaan «mekaaninen jarru», kosketin pysyy
suljettuna silloin kun moottori py®rii.

«Mekaaninen jarru» toiminta on suunniteltu
ulkoisen mekaanisen jarrun lisddmista
varten.

23-24 kosketin
23-24 kosketin on ohituskontaktorin
lisaamista varten.

LED toimintanaytto

LED toimintanaytt®

g
LED 1 _ NNNNNN NN 4844020 O B S EE  NENEEN NEEEER z
LED 2 ——m_w_m_wgi
Odotus-  Kiihdytys-  Téysi Jarru Alhainen Verkko- Jarru- oq
tila ramppi  kuorma aktivoitu nopeus tai virhe 35

kuorma-

virhe

DKACT.PD.C50.E2.20
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Tekniset tiedot

Pehmeé&kéaynnistin, MCI 25 B jarrulla

Kaapelointi

MCI 25B

Kaynnistys-/jarrutuskomento
Alhaisen nopeuden komento

Pakkojarrutuksen komento

f/L13/125/L3 R S B

=l

o
2/T14/726/T3 C 13 14

MCI 25B
11 12
o o
23 24

_ Derivaatio

Koodinumero 037N0061 037N0062
Linja 208-240V AC 400-480VAC
L1, L2, L3

Tulo 24-480V AC/DC | 24-480V AC/DC
(C,R S, B)

Lahdot 24-480V AC 24-480V AC
(13/14, 23/24) maks. 0.5 A maks. 0.5 A

«|-O» tai mekaaninen jarru

DANFOSS
37-226.10

Yleinen

Moottorin ylikuorma- ja
oikosulkusuoja

Moottorin saa helposti suojattua ylikuormi-
tukselta ja oikosuluilta asentamalla suoja-
kytkimen moottoriohjaimen syéttdpuolelle.
Valitse automaattikatkaisin seuraa-vasta
taulukosta kuorman nimellisvirran mukaan.
On huomioitava oikosulkuvirran maksimi
katkaisukapasiteetti. Lisatietoja 16ytyy

suojakytkimen teknisesté esitteesta.

380-415 Vv DC
Moottorin Danfoss Maks. oikosulkuvirta
nimellisvirta A CTI 25 Koordinaatio 1 Koordinaatio 2
1.0-1.63 047B3025 50 kA 50 kA
1.6-2.5 047B3026 50 kA 50 kA
2.5-4.0 047B3027 50 kA 50 kA
4-6 047B3028 50 kA 50 kA
6-10 047B3029 50 kA 10 kKA
10-16 047B3030 10 kKA 5 kA
16-20 047B3031 8 kA 3 kA
20-25 047B3032 8 kA 3 kA
Mitat
mm (tuumissa) 8.5(0.33)T — o
1=l ] 4
S L
22
30 . 30 g S 4.3 120(4.72) +3.8
(1.18) (1.18)2 o 7 (0.17) 0.15)
o 2 ¥ G
ﬁ O0O0OO oooo000 N N N ﬁ
< oty e )
o o ™M b~
P E— S W — P
5% - o H ¥
o — g o
OO0OO0O ooo000 ; ¢
U W o
—90(3.54) — ® 128(3.54) —
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Dacifold

Tekniset tiedot Pehmeé&kéaynnistin, MCI 25 B jarrulla
Toiminta korkeissa Toiminta 40°C:n ja 60°C:n valisissd lampo- toiminta-aikaa. Katso oheista taulukkoa.
lampotiloissa tiloissa on mahdollista jos tehohé&vid rajoite-
taan vahentamalla virtaa tai kaynnistimen
Ympéristo Jatkuva
lampaotila toiminta Tyobjaksoalue
50°C 20 A 25A 80% lla tydjaksosta, maks. toiminta-aika 15 minuuttia
60°C 15 A 25A 65% lla tydjaksosta, maks. toiminta-aika 15 minuuttia
Toiminta raskaan kuorman  Kuormitustiedot koskevat normaaleja kayn- Yikuormitusreleenluokka Maks. teho
kanssa nlstyk_5|a. Jos kyse(_essa on ra_nk0|s_sa"tyoolo- 10 A (Kevyet Kaynnistyksef) 25 A
suhteissa tapahtuvista kdynnistyksistéa on 0N D — > A
voimaa pienennettava taulukon mukaisesti. (Normaalit kaynnistykset)
20 (Raskaat kaynnistykset) 20 A
30 (Erittain raskaat kaynnistykset) 15 A

Lampdsuoja MCI pehmedakaynnistin voidaan valinnaisesti
suojata ylikuumenemiselta asettamalla
termostaatti laitteen kyljessa olevaan
rakoon.

NS

S

A

Kytkentéddiagrammi selitetaan sovellus-
esimerkeissa.

AN
UP 62 termostaatin koodinumero: 037N0050 ?
22
Q
I N

DANFQOSS
A37-228.10

Asennusohjeet MCI pehmedakaynnistin on suunniteltu
asennettavaksi pystysuoraan asentoon. 5 U .
Mikéli se asennetaan vaakasuoraan ©OOO 0000 &g
asentoon on virtaa vahennettava 50%. o » a5
(o}
el
MCI ei vaadi vapaata sivutilaa. 50(1.18)min.
0000 ooooo i
Tila kahden pystysuoraan asennetun W COOOee0e
kontaktorin valilla on oltava vahintdan 80 o
mm (3.15"). 80(3.15)min. .
Tila MCl:n yl&- tai alareunan ja seinan valilla o U o 0000000000
Tl g " OO0OQoo0000 [}
on oltava vahintdan 30 mm (1.2"). o 30(1.18)pmin.
©
° 7
QOOQocoo00

w1
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Dacifold

Tekniset tiedot

Pehmeé&kéaynnistin, MCI 25 B jarrulla

Sovellusesimerkkeja

Lampdsuoja

Esimerkki 1

Termostaatti voidaan kytked sarjaan moottori-
ohjaimen tulon kanssa. Kun jaédhdytysprofiilin
lampdtila ylittdd 100°C, moottoriohjain kytkeytyy
pois paalta.

Huomio: Kun lampétila on laskenut noin
30°C, ohjain kytkeytyy uudelleen auto-
maatisesti. Tama ei sovi erdille sovelluksille.

Oooogoooo
TQVRTRY L.

Uc

Esimerkki 2

Termostaatti kytketddn sarjassa paakoskettimen
ohjauspiirin kanssa. Kun jaahdytysprofiilin
lampdtila ylittad100°C, paakontaktori kytkeytyy
pois paalta. Piirin uudelleen péaalle kytkemiseksi
on suoritettava manuaalinen resetointi.

1-

o U o
OOOO o0

0c00O0s=

OO0OO O o000
w W

Danfass
37-227.11

Standardi kdynnistys - jarrukaapelointi

Pehmedakaynnistys- ja jarrutoiminnot saadaan
helposti kytkeméalla ohjausjannite «R» liitti-
meen. Kun ohjaimeen kytketaan virta aloittaa
se pehmeéakaynnistystoiminnon. Kuorman
jarruttamiseksi kytketdan ohjausvirta pois
paalta.

Tasséa esimerkissa on kaytetty CTI 25
suojakytkintd moottorin ylikuorma- ja
oikosulkusuojana.

L3

-
N

T

—0r
—+O0

Danfoss
CTI 25

DANFOSS
37-218.10

.

f
?

1’""""
!
-V U

MCI

oV L

‘ 24-480 V AC/DC

25B

/L13 LZS:;LS 11 12
o o

R/114/726/73 C 13 14 23 24

|( Jarrutus
R

DKACT.PD.C50.E2.20
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Tekniset tiedot

Pehmeé&kéaynnistin, MCI 25 B jarrulla

Suora kaynnistys/pysaytys kytkenta rinnakkaiskytkennélla

Kaynnistys ja pysaytys voidaan hoitaa
painikkeilla kytkemalla ohjauspiirin
apukosketintoimintoon 13-14.

Huomio: Toimintavalitsimen on oltava
ohjausasennossa «I-O».

Apukosketinta 23-24 kaytetaan
ohituskontaktorin kytkentaan.

Tassa esimerkissa on kaytetty CTI 25
suojakytkintd moottorin ylikuorma-
ja oikosulkusuojana.

L1 L2 L3 o
,_EBE‘LT __T___T i Danfoss %Z
LH T on'os
EL__L_:_ﬂi_lf_“lj 24-480 V c.alc.c.
B
MCI 25B % I
JL3/25/15 R s B 11 12

Q [}
2/T14/7126/T3 C 13 14 23 24

Kytkentd mekaanisen jarrun ja derivaation ohjaukseen

Tassa kohtaa apukosketinta 13-14
kaytetddn mekaanisen jarrun
ohjaukseen.

L2 L3

F

. o ,_:B}__ sy Danfoss
Jarru deaktivoituu kun ohjain i r ( (i CTI 25
l&hettaa jannitettd moottoriin. P .E‘ |
Huomio: Toimintavalitsimen on - SN
oltava ohjausasennossa R - -
«mekaaninen jarru».
Apukosketinta 23-24 kaytetaan ‘ ‘ ‘
ohjaamaan ulkoista kontaktoria RI sl B
jatkuvatoimisessa kaytossa.

MCI 25B
Tassa esimerkissa on kaytetty CTI /LI3/125/L3 R s B 11 12
25 automaattikatkaisinta moottorin
ylikuorma- ja oikosulkusuojana.
2/T14/T26/13 C 13 14 23 24
$K
M

24-480 V AC/DC

A 24-480 V AC
L4

DANFOSS
37-220.10

ax. 0.5 A

+ X1

10
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Tekniset tiedot Pehmeé&kéaynnistin, MCI 25 B jarrulla

Danfoss ei vastaa luetteloissa, esitteissa tai muissa painotuotteissa mahdollisesti esiintyvista virheistd. Danfoss pidattaa itselleen oikeu-
den tehdé& ennalta ilmoittamatta tuotteisiinsa muutoksia, myds jo tilattuihin, mikali tamé& voi tapahtua muuttamatta jo sovittuja suoritusarvoja.
Kaikki tdssa materiaalissa esiintyvéat tavaramerkit ovat asianomaisten yritysten omaisuutta. Danfoss ja Danfoss-logo ovat Danfoss A/S:n

tavaramerkkeja. Kaikki oikeudet pidatetaan.
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